PLM

Variadores de velocidad para motores de C.A.
Long Shenq - Serie LS650
Manual de instalacion y programacion.

$@%acs PDoBue

Modelos disponibles para alimentacion monofasica 220V/ 240V o trifisica 200V/ 240V

y 380/ 460V- 50/60Hz

CT(torque constante): 150% durante 60 seg. (recomendables para maquinaria en gral.)
VT(torque variable):120% durante 60 seg. (recomendables para bombas y ventiladores)



Gracias por elegir nuestros productos. Por favor lea atentamente este manual
antes de proceder a su instalacion y utilizacion.
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Contenidos de la placa de caracteristicas

La placa de caracteristicas, en el lateral derecho del variador, contiene el modelo, especificaciones, clase de
proteccion y otras informaciones como se describe debajo.

MODELO —| MODEL LSXX6524K0-XX (ver 1.0)

ENTRADA—| [NPUT: AC 3PH200- 240V 50/60Hz

SALIDA —| OUTPUE AC 3PH 0- 240V 6.0 KVA
16.0A cont 24.0A int

CLASE DE 4. 0KW 5HP
PROTECCION —{ PANEL: IP 20 NEMA 1
NUMEROS —|  S/NO
DE SERIE

Detalles del niimero de modelo

LSCT650-24K0-X X

-
- N: sin funcidn de
(" Cadigos de In famlia de frenado dinmico
variadores LS
LSCT650 estandar y T
LSVT650 es zdlf;::;.:dn dindmico
LSCTa50M miniatura \
LSVT630M mumiatura
N g
Clase de tenuifin 5: |- entradn monofisica
1=100- 120V il
2 = 200- 240V T: 3- entrada triffisica
4= 380- 460V
Maxima potencia de motor ps
adecunda
OE7=0.T5EW
IK5=1.5KW

2K2=2 IKW 4K 0=4 0K

# Nimeros de modelo de referencia y potencias

Modelo No. Potencia Modelo No. Potencia Modelo No. Potencia
0K2 0.2KW 011 11IKW 075 T5KW
0K4 04KW 015 15KW 090 90KW
0K7 0,75KW 018 18 SKW 110 110KW
1K5 1.5KW 022 22KW 132 132KW
K2 22KW 030 J0KW 160 160KW
4K0 4.0KW 037 ITKW 185 185KW
5K5 55KW 045 45KW 220 220KW
TKS 75KW 055 55KW 260(VT series) 260KW
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Vista interior del variador LS650

Indicador de carga . _ :

(carga)

Placa driver o

Terminales del circuito principal
(Bus de C.C, reactor opcional disponible)



Direccion del montaje y espaciamiento

Para mantener una buena circulacion de aire, el variador debe ser asegurado en posicion vertical con
suficiente espaciamiento dejado hasta sus componentes circundantes. En vista de que los ventiladores
refrigerantes son montados en la base del variador, suficiente espacio debe ser mantenido para
facilitar la circulacion de aire.

Precauciones para la instalacion:

(1) Para aplicaciones a una temperatura ambiente por sobre 40°C, instale el variador en un lugar bien
ventilado o refuerce el sistema refrigerante por medios externos.

(2) La generacion momentanea de altas temperaturas puede tener lugar si un resistor de frenado esta
conectado al variador; por favor seleccionar cuidadosamente el sitio de instalacion para el resistor o
montar ventiladores adicionales para ayudar a la alta disipacién.

(3) El sitio de instalacion debe ser bien ventilado y mantenido lejos de productos inflamables.

(4) Determine el espaciamiento minimo entre el cuerpo del variador y las paredes del tablero de
acuerdo al modelo de variador y su potencia.

Después de apagar el suministro de potencia , espere cinco minutos o mas para
completar la descarga del condensador interno antes de abrir la tapa.

Precaucion
i i L l

= 1
i IA

| T I I 1 A O I

S

(RS RE RS B

Tabla de espaciamientos minimos para montaje en gabinete
(Por favor, observe los diagramas de referencia y la tabla)

Direccion
Capacidad d A B C D
Ls650
2.2kw vy por debajo = 100 mm = 100 mm = 50mm = 50mm
4.0kw hasta 11kw = 120 mm = 120mm = 50mm = 50mm
15kw hasta 22kw = 150 mm = 150 mm = 100mm| = 100mm
30kw hasta 3Tkw = 200mm = 200 mm = 150mm| = 150mm
45kw hasta 75kw = 300 mm = 300 mm = 200mm| = 200mm
90kw hata 260kw = 400 mm = 400 mm = 250mm| = 250mm

T
1
L
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Esquema para configuracion de periféricos

Familia trifasica 200V/ 400V.
Diagrama de cableado del sistema para modelos por debajo de 20Hp (20Hp incluido)

Fuente de
alimentacion

o o
n) n) D Fusibles/ termomagnética

Contactor
magnético

g g g Inductancia de C.A
(lado entrada)

@ Y Reactor de fase-cero
(lado entrada)

OPEUAL} AP SEIIUANIKIY]

@ ) Reactor de fase-cero
(lado salida)

g g Inductancia de
C.A (lado salida)

Motor de
inducecién C.A.
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Familia trifisica 200V/400V,
Diagrama de cableado del sistema para modelos por arriba de 25Hp (25Hp incluido)

Fuente de
alimentacion
”) ‘*) ") Fusibles/
o o o/ termomagnética
Contactor
magnetico
g g g Inductancia de C.A
(lado entrada)
Reactorde
@ 3 fase-cero
(lado entrada)
£ 57
S E:
< =3
 © E
E‘ .
7 |E S
__=JT_ @ 'é" P1 Q ; E i
1 8
u v w N
—O0—0—0—
Reactorde
@ B fase-cero
(lado salida)
< - Inductancia de C.A
= I (1ado salida)
Motor de
induccién C.A.
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Montaje de los circuitos de proteccion del frenado

Varidores clase 200V/400V: 0,4Kw a 18Kw

Rl AMC

OFF ON Th POWER

o — ] — I_-HL'.._] MC ——OEI —4—=¢
ME SA R[] -~ Variador

' A 2 0 il

o et :.f?lc e ]——EI——L?| B

Unidad de resistores de frenado

Contacto del switch de temperatura

Variadores clase 200V/ 400V: 22Kw a 260Kw

E

OV 200V 400V Modulo de freno
e Y )l __@l R - o Me |
= e - 5 . 1:-—||—~
Unidad de resistores de frenado 0 o !-1 4

Contacto del relé térmico
Contacto del switch de temperatura

N

Variador




Bornera de terminales del circuito principal:

@ 0.25KW-1.5KW (LS650M) @ 0.4KW-11KW (Serie de 200V)

LIL2L3[ |
rRis|TI=llulviwld] [RI|S|T|LP|B|U|VW

dled e Ble|ee] BP DB P B PP D

& 15KW-30KW(Serie de 200V) € 15KW-30KW (serie de 200V con freno)

15KW-37KW (Serie de 400V) 15KW-37KW (Serie de 400V con freno)
LR[S |T[N|P1|P |U|VW| |L[R[S|T|B[PI|P|U|VW
b B B PP B PR P B PP PP D PP DD
I | ]
& 3TEW-55KW(Serie 200V) #3TKW-55KW (serie de 200V con freno)
45KW-75KW (Serie 400V) 45KW-75KW (serie de 400V con freno)
RIS|T|N|P1P|UIVW| IR|S|T|B|P1|P|U|VIW
b D Db BB DD DB B DD DD D P DD
J J
i -
El terminal de puesta a tierra, esta El terminal de puesta a tierra, esta
¢ localizado en el exterior del gabinete 52 localizado en el exterior del gabinete

@ 75KW-110K W(serie de 200V)
90KW-260KW (serie de 400V)

L |[RIS|T|NIP1P|UIVIW
E B EEEEEEEE
L1

El terminal de puesta a tierra estd localizado en la esquina inferior izquierda de la bornera de terminales.
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Esquemas de cableado

Variadores de alimentacion monofasica:

Diagrama de cableado del circuito principal
Tension de entrada de 1 fase de 220V (LS650M-20K2-S, LS650M-20K4-S, LS650M-20K7-S,

LS650M-21K5-S)

: dal L Salida  0-240Y
ermomagnética r’ >
. u® i ~
Entrada MCCB @t 13 P
cf?qm:ﬁln? T A W i T' it
Q9 £ o i I .
' —d @R LI W) N
T Variad ] i
o) | or | (&)
Lt 193

humano de descargas y shock eléctrico.
(2) Cablear la tension de entrada monofasica de 220V a las posiciones L1y L2, no

i (1) Cada variador y carcasa de motor deben ser puestos a tierra para proteger al cuerpo
Precaucion cablearla a la posicion L3.

Especificaciones
LSoo650M-2000-8 0K2 0K4 0K 1K3
Capacidad de motor
E Iipli cabl e(%iW) 0.2 0.4 0,75 1,5
E HP maximos posibles para el 025 0.5 | )
3 motor
§ Capacidad de salida (KVA) 0,6 1.4 1.9 2,8
§ Corriente nominal (A) 16 37 5 7.5
5::: Frecuencia de salida nominal 0,01 a300,00Hz
9 . Serte CT: 150% de la corriente nominal por 60 segundos
E' SR AR Serie VT: 120% de la corriente nommal por 60 segundos.
Tension de salida méxima La tension de entrada trifiisica correspondiente
58 Tension/ Frecuencia de entrada Tension monofésica 200 a 240Vac « 50/60Hz
29 — .
E 5 Fluctuamﬁg de tension £10%
= permisible
;;,‘-;-': Fluctuacion de frecuencia 150
& 8 permisible
Corriente de entrada(A) 49 6,5 9.7 15,7
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Variadores de alimentacion trifasica:
Modelos:

(LS650-20K4, LS650-20K7, LS650-21K5, LS650-22K2, LS650-24K0, LS650-25KS. LS650-27KS5,
LS650-2011)
(LS650-40K7, LS650-41KS5. LS650-42K2, LS650-44K0. LS650-45K5, LS650-47KS. LS650-4011)

Diagrama de cableado del circuito principal

Termomagnética ’
MCB { | Salida
1 U @&—— r—
—& >—@R > “\
Entrada trifasica IR -;l;:,- V . MOTOR |
¢ O——eT  Variador W A >
. ¢ —
P B I - E
_-.:... .f'._:... ,\!:, . -
L= JE
Resistor de frenado
(opcional)
Bornera de terminales principales
T 1
| RISIT|&|P|B|U|VI W
Tesaomagnétier]— | =] " Jsdidaca
Beiitorde MOTOR
frenado =
Entrada detension  (opcional) “E
trifasica
Simbolos Descripciones
Bomnes de conexion de la entrada
2L | gsien
Pueden conectarse a los resistores
PB de frenado. No es necesario
chopper de frenado
UVW Bornes de conexion de salida al
motor.
@ﬂ == | Terminal de puesta a tierra.
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Variadores de alimentacion frifdsica:

Modelos:

(LS650-2015. LS650-2018. LS650-2022. LS650-2030. LS650-2037. LS650-2045. LS650-2055.
LS650-2075, LS650-2090. LS650-2110)

(LS650-4015, LS650-4018. LS650-4022. LS650-4030, LS650-4037. LS650-4045. LS650-4055,
LS650-4075, LS650-4090, LS650-4110, LS650-4132, LS650-4160, LS650-4185, LS650-4220,
LS650-4260)

Diagrama de cableado del circuito principal

Tﬂmﬁﬁ?gnenca l . Salida
— —@R [ N\
Entrada trifasica Se Ve " MOTOR |
L l T Variador ) S
X bR Lg
1E
Nota: _

Los modelos con potencia de 30HP (CT) y mayores, no incluyen la unidad de frenado

Bornera de terminales principales

Sin unidad de frenado incluida Simbolos -

R|IS|T(=|NI|IPIP|U|VIW RST Bornes de conexidn de la
Termomagnética _ I._j | Salida C.A o entrada trifiisica

MCCB Los terminales P (1) y N ()

MOTOR pueden ser conectados
externamente a la unidad de
frenado, pero ellos no pueden
ser conectados directamente a
los resistores de frenado

Entrada tension trifiisica

Con unidad de frenado incluida PLP Bornes para conectar un reactor

de C.C.
RIS|IT|=|B|IPIPIUIVIW
- Pueden conectarse a los
Termomagnética | —J . Salida C.A B.P resistores de frenado. No es
MCCB ’ necesaria unidad de frenado
; MOTOR

Entrada tension trifisica = E @m# Terminal de puesta a tierra

Bomes de conexidn de salida al
motor
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Vista de las placas de control
Placa de control del LS650M

(TER1)Conector de
comunicacion al
operador digital

N

(J1) Puente para
intercambiar las
salidas A0/DO

(J4)Puente para
configurar la
alimentacion a e

;ensuro_ . \ B (13) Puente para
Irecuencia e

| commnutar la
referencia [g E[ < e

entrada analogica
Ail de tension de
entrada a corriente

(JP1) Puente para de entrada
habilitar la comuni-
cacion MODBUS L\

| _
BK&G\EJUWWWW

— o e

Bornera de u@@@@@@@@@

comunicacion i ————
MODBUS exﬂ L
(5G-,SG+) Bornera de terminales de control

# Cuando se desea habilitar la comunicacion MODBUS, es necesario configurar F73 (Di8: 15 comunicacion MODBUS)
primero v luego insertar el JP1

3 Nota: El formato de comunicacion RS-485, es internamente exclusivo para el operador digital v diferente del formato
de comunicacion MODBUS externo (SG-, SG+). Conectar ambos al mismo tiempo para la operacion, no estd permitido,
solamente un formato puede ser habilitado.
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Placa de control del LS650

(TER 1) Conector
de cominicacion al

(J1) Puente para
intercambiar la
salida A0/DO

operador digital 1 |
(J4) Puente para
configurar la
alimentacion a
sensor o dar

(J3) Puente para frecuencia de

conmutar Ia o referencia

entrada analogica |

Ail de tension de P <

entrada a corriente . I

de entrada / L \

Bornera de —F ;

comunicacion e - w e’ r‘..r‘ \*) ‘ S d‘)‘ & w e’

Ll W G o
MODBUS ———— ——— ———

externa (SG-.SG+)

7SROV T VY

Lﬂﬂrnera de terminales de control

¥ Cuando se desea habilitar la comunicacion MODBUS, es necesario configurar F73 (Di8: 15 comunicacion MODBUS)
primero ¥ luego conectar el Di8 a COM.



¢ Descripciones de las borneras de terminales de control:

Terminales de control del LS650M :

Dil

Di3

D15

DCM| Do

Al

Ao

Te

SG+

Di2

D4

Di6

COM | A2

+10V

AVG

Ta

Terminales de control del LS650:

SG-

SG+

Dil

Di3

D5

Dy | DCM

Do

Ail Ao

Te

Di2

D

D

D8 |COM

A2

+10V

AVG

Ta

Tb
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Descripciones para las funciones de los terminales de control

Tdentificacion del

multivelocidad

Ejecuta la operacion a frecuencia de punteo cuando es activado

Di7 |Operacitn de punteo |(unido a COM)

s Funcién designada Descripciones
Dil Comando de marcha directa [Dil-COM conectados para marcha directa y desconectados pata la
FWD parada
piz |Comando de marcha inversa |Di2-COM conectados para marcha inversa y desconectados para
(REV) la parada
5 i3 [Seactivaenlaentradade  |Habilitado por una seal de falla extema, que al unir Di3 con
E Y Ifalla externa (NC) COM, hard parar al variador.
=
= ; Did activado (al unir a COM), libera ¢l estado bloqueado por Ia
E Did  |Reset de falla accion de proteceié ¥
2 .. (Primer comando de
'E D3 | itivelocided Los comandos de multivelocidad “1™ y “27, toman los 2 bits
2 binarios para ejecutar €l control de 4 velocidades cuando son
¢ [mig; [SeRinch semmndo 68 activados.
g
o
5
5

Di8 [Parada lib Cuando ¢] comando es activado, el variador cesa de enviar tension
RRS AT a la salida inmediatamente lo que lleva al motor a una parade libre

Terminal cormin para las

COoM Terminal comin para la activacion de las entradas multifuncion

entradas digitales
+15V fuente de alimentacion |La fuente saca +15Vde (corriente  miixima 30mA) para uso de
E +10V de sensor SENS0T
) +10V fuente para la La fuente saca +10Vdc (corriente mixima 10mA) para ajustar la
- referencia de frecuencia referencia de frecuencia ~
2 Nota 1 : Lasalida +10V o +15V esta determinada por Ia posicién del puente *J4". El ajuste de fabrica
gs +10V
.% AvG | Terminal comun para las  [Terminal de potencia comun standar para las sefiales en las entradas
g entradas analdgicas analogicas (Ail, A2, AO)
P Entrada analogica de Tension de entrada CC de 0 a 10V, impedancia de entrada 30KL, o
£ Ail |tension o comiente corriente de entrada CC de 0 a 20mA, impedancia de 5000 El
Tﬁ i Puente J3 selecciona si es tensidn o corriente de entrada.
%- Ai2 Eﬁﬁﬁjﬁﬁg;d‘ Tension de entrada CC de 0a 10, impedancia de entrada 30KQ.
o : R Monitor de la salida analégica multifuncién (0 a 10VICC). El
AD |Salida analdgica A e R Ay
DO Indicador de velocidad de  |Este contacto ser activado (cerrard) cuando la frecuencia de salida
consigna alcanzada alcance a la frecuencia de referencia (F76)

Nota 2 : Solo puede tener una eleccion ya sea AD, o bien, DD. El ajuste puede hacerse por softwal
¥y por hardware (Puente J1). AO por software debe establecerse por los pardmetros F63
o F63, mientras que, DO por software debe establecerse por el pardmetro F75.

Terminal comnin para la Terminal comiin para la sefial de los terminales de salida

Terminales de salidas
multifuncion

DEM | calida DO mltifunction.

Ta Los contactos Ta y Tb seran activados, por la funcion de proteccién
contra fallas del variador.

Th Salidas de falla * Ta- Tc estd cerrado en la falla

Tc *Th- Te esta abierto en 1a falla

E Terminal para conexiéna | Para proteccion de sefinles deben utilizarse, para puesta a tierra,
tierra cables mallados/ blindados.
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Diagrama de cableado de los terminales de circuito de control

Diagrama de cableado de los terminales del circuito de control en los modelos LS650M xxxS

Termomagnética
WIB
Alimentacion de entrada R
monofisica 200-240V 50/60HZ S
(202 8 21K5) Nunca conecte €l borme T T
A
Marcha/parada T
en directa 1
o Dil E
Marchn?pnnﬂn_ﬁ_< _
/—~ |en inversa | | Di2 Kz«
Falls axtarna ) ]E
O
. S Resat =
el B Bl = —
J E.mum m multifuncion 0 a
Comandods2® _ +10V/ ImA
imultivalocidad
h
L C
Terminal
pmmn:clar
N blindajes v
Il it Salida multifuncion
1 24Vee/50mA desde un
I 1 |410v/#15% Para sensor transistor colector abierto
H o H< £15¥(30mA)
g J4 +10V(10mA) 50 - .
§ | I 1, a"}us?e 25 gy Salu.‘._a de contacto
2 3 In claendin multifuncion
4 ] = [12 L H-0 #i2, (0-+100) C.A:250V-1A
2 { JI P mpedancia de entrada 30K C.C:30V-1A
o [0+ 108/0-20mA) : = s -
8 == P_ | Empedancin de caada: 30K/5000 g];afngﬂg:fmn
E || 1o B/ SG- salida de falla)
E &t
¥ N ] H LI A/SGH
Ajuste de la frecuencia™
de referencia

Cuando se desea habilitar la comunicac

1on MODBTUIS, es necesario, ajustar

F73 (Di8=15 comunicacion Modbus), primero, e inserte el Puente IP1 después.
*Precaucién: después de finalizar la preparacion, quite el operador digital
para que la comunicacion Modbus pueda ser operable.
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Diagrama de cableado de los terminales del circuito de controlen los modelos LS650 xxxxT

T
3¢ 200 a 240V 50/60Hz o
(20K4 2 2110) A

3¢ 3802460V 50/60Hz
(40K 7- 4260)

Entradas digitales multifuncion
(Ajuste de Fibrica)

SEEEEELE

Cuando se desee habilitar la comunicacion MODBUS, es necesario, |

ajustar F73 (Di#=15 comunicacion Modbus) primero ¥ conectar el
Dig a COM

*Precaucion: después de finalizar la preparacion, quite el operador
digital para que la comunicacion Modbus pueda ser operable,

I blindajes ¥
I

! [ 1410V/415% Para sensor

g ( 1 +10V(10mY)

3 | | Para ajuste de

1 3 la referencia

5;[1'! ol LL& si2 (0-+10v)

L K "R v ia de axtrads 30K

8 W*_”!*ﬂ--_‘h“[ ARl (0-+10V/0-20mA)

l " Tmpedancia da sutrads: J0K/5000

I

=

9,
Ajuste de la frecuencia

de referencia
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Salida

AC MOTOR

s Salida analogica
multifuncion 0 a
+10V/ lmA

Salida multifuncién
24Veo/50mA desde un
transistor colector ablerto

Salida de contacto

multifuncion
C.A: 250V-1A
C.C: 30V-1A

(La configuracidn

de fabrica es:

salida de falla)



Operador digital

® Detalles del operador digital...........cccccevevverennnnenn 3-1
¢ Introduccion de parametros............cccceeeeeirnnnens3=2
¢ Modo de ajuste de parametrus ST =

¢ Modo de control desde el uperadur dlglta] eed=4

# Chequeo de estados de los
terminales de entrada digital........ccccoevvnvrernnnnnen 3-5




Detalles del operador digital

Indicador de unidades

Tecla de funciones l l

Il

_:Dﬁﬁﬁ
T ),

l lIJ:ll:I.il::l.n‘.!-nr de LED de 7 etapas

Comando de velocidad
anilogo potenciémetro

‘_/

#

Tecla de desplazamiento
de funciones

[>]*

Tecla de configurar/

aceptar datos T

Tecla de incrementar, decrementar

Comando de operacion: rotacion directa; rotacién
inversa; PARADA/RESETEQ/ Indicador de Estado

Funciones del panel de operacién digital

El panel de operacion digital es capaz de realizar las funciones de marcha, parada,configuracion de
frecuencia, monitoreo del estado de funcionamiento, configuracion de parametros, mostrar fallas, etc.

Ripidas y ciclicas funciones visualizables durante la operacién
Cada vez que pulse la tecla ®del panel del operador,se mostraran ciclicamente las funciones, en el
siguiente orden: Referencia de frecuencia—Frecuencia de salida = Corriente de salida = Tension de

salida—Monitores sin unidad.

6000 el H G000 e
i #

Referencia de frecuencia Frecuencia de salida

rn =

E’EEDLB'

e #2

Comente de sahda

Monitores sin unidad

Tension de salida



Introduccion de parametros |

Clasificacion

Parametros/
Datos

i

Teclas

Descripciones resumidas de funciones

Pulsar para entrar dentro del modo de edicién de pardmetros

Para leer y escribir los valores de los parametros

Para confirmar, ingresar y guardar los datos automaticamente en el operador
digital (EEPROM interior)

Desplazamiento, incrementar,
decrementar

=

Desplaza la posicion del cursor parpadeante hacia la derecha para
seleccionar los datos de entrada

* Con cada presion de esta tecla, se habilita la
visualizacion ciclica d urante la operacion.

frecuencia de salida — A ©

tensién de salida

F: Referencia de frecuencia —H: corriente de salida

U: monitores sin unidades «— E :

Presione para incrementar los valores numéricos de la codificacion
parameétrica y los valores ajustados para los parametros

7 3
. E ‘I

Ejecuta el ajuste de la frecuencia bajo el modo de control de operacidn, cuan-
do se ha establecido F8: fuente de comando de frecuencia=0 en el operador
digital.

Presione para decrementar los valores numéricos para la codificacion
paramétrica v los valores ajustados para los pardmetros

Para entrar dentro de F4 para monitorear variedad de displays bajo el modo
de control de operacion

Comandos de operacion

Presionar para la gjecucion de una rotacion en directa mediante el operador
digital. Se encendera un LED indicador rojo

Sirve como una tecla de funcion para ejecutar el comando de parar la marcha
cuando la configuracion de la direccion de giro no esta limitada al comando
en directa

Presionar para la ejecucion de una rotacion en mversa mediante el operador
digital. Se encenderi un LED indicador rojo

Sirve como una tecla de funcion para ejecutar el comando de parar la marcha
cuando la configuracion de la direccion de giro, no esta limitada al comando
en inversa.

Pulsar para ejecutar el comando de parar la marcha

Sirve como una tecla de reset de anormalidades cuando es encontrada una
anormalidad

Control de
velocidad

Control de velocidad mediante potenciémetro del operador digital, cuando
se ha establecido F8:fuente de comando de frecuencia= 1
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Modo de ajuste de parametros

Este modo es para cambiar los valores ajustados de los parametros internos. Utilice las teclas desplazar,
incrementar y decrementar para cambiar los ajustes de los parametros y pulse la tecla ENTER/ DATA
para guarder automaticamente los datos cambiados en el operador digital (EEPROM interior) y salir del

modo de configuracion. Para mas detalles de los parametros ver el “Resumen de los ajustes de

parametros” en el apéndice.
Diagrama de flujo para el modo de programacion de parametros

Active la alimentacién al variador

l

LS-650
5T S SR » Titilando F, indica la frecuencia de
Aparece en el display referencia
l e ————— + Seleccionar para entrar dentro del modo
FUN |-~ de configuracion de parametros
l l ¢ -------------- -+ Seleccionar parametros
. I |, Después de finalizar la seleccion de
A ' ’ DATA S parametros pulse la tecla DATA/
ENTER | ENTER para leer el contenido
de la configuracion de los parametros
------------ --» Contenido de los ajustes de
l l i ! l parametros
‘ v ’ STOP DATA |.4~ ~® Después de la finalizacion del
RE.SEr ENTER ajuste de los contenidos, pulsar la
¥
! tecla “ENTER” para guardarlos
! + automaticamente en el operador
Restaura los valores de ajuste _
originales
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Modo de control desde el operador digital

El siguiente diagrama de flujo es el proceso de modo de control para el operador, el cual describe los
medios de control de la operacion y el modo para mostrar la referencia de contenido de fallas. los
registros de fallas, etc.

Diagrama de flujo para el modo de control desde el operador digital

Active la alimentacion del variador

I

LS-650

1

F titilando, indica la frecuencia de referencia 4 ===~ F xx.xx
Aparece en el display J*

Presione FWD o REV pam iniciar la
marcha del variador y controlar I direccion 4~
rotacional del motor

v

Indicaciones Rapidas y Ciclicas: STOP
F : Comando de frecuencia de referencia N ==
H : Frecuencia de salida *|_RESET
A : Comente de salida
E :Tensidn de salida - Y x >
u: M:n;tm" s ’ A Entrar para cambiar el
L =a l l l comando de velocidad
: . : : digital en F35: fliente de
I " Display A de e onmdode | Seleccione
sl d=gjiics el picin frecuenciir=0 (teclas del ﬁ“‘“’mi
. operador digital) :
(Entrar en el mnduh ] ¥ T ¥
parimetro F4) Cambiar |a
pantalla de monitoreo de A ' ' §
contenidos en el operador T T T Ejecuta el ajuste de parimetros y ===
digital ¥ guarda automaticamente los
DATA datos en el operador digital
Guard P = durante la operacion del variador

Nota: si la fuente de sefial de velocidad, no esta bajo el F8 (fuente de comando de frecuencia) = 0, modo de
operador digital, entonces el comando de velocidad digital serd inefectivo.
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Chequeo de estados de los terminales de entrada digital

# Accesible desde F4=11: Din (muestra los valores de estado de los terminales de entradas digitales)
Chequear el display de los valores de estado, para los terminales digitales, solo esta disponible cuando el varidor
estd en marcha.

Ejewplo| Valoc digitsl Dif Di7 Dif Di5 Did Di3 DiZ Dil digitales
MNao. total Nalor del bit
128 64 32 16 ] 4 2 1 Rl
OFF OFF OFF OFF OFF QOFF OFF OFF Indica el valor
1 0 cuando esta
= = % = = ® * = habilitado
OFF OFF ON OFF ON OFF ON OFF Indica el valor
2 42 cuando esta
x * 32 ® 8 x 2 £ habilitado
OFF ON OFF ON OFF ON ON oM Indica el valor
3 &7 cuando esta
x 64 ® 16 ® 4 2 1 habilitado
ON OFF ON ON OFF OFF OFF OFF Indica el valor
4 176 cuando esta
128 * 32 16 x x * * habilitado
ON 0N QOFF OFF OFF ON ON ON Indica el valor
5 199 cuando esta
128 64 * % * 4 2 1 habilitado
ON 0N OFF ON ON QFF OFF OFF Indica el valor
6 216 cuando esta
128 64 * 16 8 * * % habilitado
ON ON OFF ON ON ON ON OFF | Indica elvalor
7 222 cuando esta
128 64 ¢ 16 B 4 2 * habilitado
ON ON ON ON ON ON ON ON | Indica el valor
8 255 cuando esfa
128 64 32 16 8 4 2 1 ‘habilitado

# Los valores digitales totales son para comprobar si los terminales digitales, Dila Di8, operan
normalmente

Ejemplo 1: el valor digital total es 0, los terminales Dila Di8— estan todos en estado OFF.

Ejemplo 2: el valor digital total es 42, los terminales Di2, Di4, Di6—estan en estado ON.

Ejemplo 3: el valor digital total es 87, los terminales Dil, Di2, Di3, D15, Di7—estan en estado ON.

Ejemplo 8: el valor digital total es 255, los terminales Dila Dif—estan en estado ON.

# Tome el ejemplo 2 para un calculo de prueba: el valor del bit digital de Di2 es 2, el valor del bit
digital de Di4 es 8 y el valor del bit digital de D16 es 32; por lo tanto la indicacion del valor digital total
es 2+8+32=42
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Configuracion para Bomba de agua

Programable : :
durante lIa Parametro Descripcion Rango de ajuste Unidad

: Ajuste de fabrica
aperacion

¥o Valores de ajuste de presion de 0.0 a 10.0
agua

Configurar el terminal de
No activacion después de restaurar la Dal 0
alimentacion

# Ver manual original para mas detalles.

Configuracion del Display del operador digital

Programable

durantela  Parametro Descripoion Rango Umidad
operacion

Selecciona las variables a ser
mostradas en el operador

0als 1

Ajuste de fiabrica

F5 Display de parametros
3 monitores sin unidad

: Display del tiempo de -
@ Esta funcion es capaz de filtrar la variacion de los valores de muestra del bit bajo, asi como leer

una muestra mas estable de los datos de estado.

# Esta funcion es llevada a cabo por el filtra pasabajos (LPF) interno. No configurar un tiempo
largo a este parametro, porque ello afectard la velocidad de respuesta en mostrar los datos

0.01 a 300.00

Parametros del control de la nperaciﬁn\

No Fuente del control de Ia Dal ]
operacion

# Puede seleccionar la fuente de control de la operacion ya sea desde el operador digital o bien desde los
terminales de entrada digital.

B Codigo 0: Desde el operador digital: El operador digital controlara el arranque del variador,
la rotacién directa, la rotacion inversa y la parada; o también un protocolo de
comunicacion MODBUS sera aplicado para ejecutar el control de la comunicacion
serie,

B Codigo 1: Desde los terminales de entrada digital: Los terminales de entrada digital (F67)

controlaran el arranque, la rotacion directa, la rotacion inversa y la parada del
variador.

No Fuente del comando de 0a8 1
frecuencia

# Este parametro es el del comando de frecuencia para variador v motor, Las siguientes 9 opciones

de comandos de frecuencia v €l modo de operacion automiitica, estan disponibles para seleccion, en
concordandia con los requerimientos configurativos del sistema de control.
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# La secuencia de prioridad para el comando de frecuencia es: operacién automatica > punteo > habilitacion
de las Di y Ai > velocidad designada> fuente de comando de frecuencia F8 .

8! 0 © Operador digital (velocidad principal): A ser ajustada y controlada por las teclas de incremento y
decremento en el operador digital.
ml 1 Entrada Ai del panel de operacion: A ser controlada por la seiial de 0 a 50Vdc desde el regulador de
velocidad, potenciometro frontal en el panel de operacion.
@/ 2 : Entrada Ail (+10V/20mA): A ser controlada por la seiial de tension de entrada de 0 a 10Vdc o por
la sefial de 0 a 20mA(DC) desde el terminal de entrada analogica Ail.
® 3 . Entrada Ai2 (+10V): A ser controlada por la seiial de tension de entrada 0 a 10Vdc desde el
terminal de entrada analogica Ai2.
8/ 4 Ail+Ai2: A ser controlada por la suma de dos valores de seiial de entrada, el de la tensién o la
corriente de entrada en Ail vy el de la tension de entrada en Ail.
ml 50 Ail- Ai2 /MAX: Toma para el control de velocidad, el valor mdximo de ambas entradas de seiial
analogica, en Ail y Ai2,
ml 6. Ail- Ai2 /" MIN: Toma para el control de velocidad, el valor minimo de ambas entradas de sefial
analogica en Ail y Ail.
@l 7 : PID (%): Ejecuta la seiial de realimentacion analégica externa y la ingresa dentro del control de
realimentacion del PID.
i 8 ! Terminal digital para incrementar/ decrementar: Entra sefial al terminal de entrada digital para
controlar el incremento/ decremento de la velocidad.

Programable

durante In Parametro Descripcion Rango Unidad Ajuste de fabrica
aperacion

Tiempo de frenado antes
del arranque

No Corriente de frenado antes 0.0 a 100.0 % 30.0
del arranque

® Esie parametro es para ajustar el porcentaje de la salida de corriente de frenado de C.C, antes de la orden
de marcha del variador. Cuando el valor minimo es ajustado, es decir “O", no se da energia de frenado a la salida y se
considerard como el inicio de un retardo para el comienzo de la marcha. La configuracion de “F9”

gobernara el tiempo de retardo y el porcentaje de corriente de frenado estara basado en el ajuste de la corriente
nominal (F95) del variador,

F11 Modo de parada | 0al | | 1 |

@ Selecciona un modo de parada apropiado, de acuerdo con los requerimientos operacionales de la miquina.

E9 0.0 a 120.0 Segundos 0.0

B0 : Parada libre: Una entrada de seiial de parada llevara al variador a cortar su salida.
1 : Parada dindmica: Desacelera y para al motor de acuerdo al ajuste del tiempo de desaceleracion,

83 : Parada dindmica + freno de CC: Disminuye la velocidad a un ritmo de acuerdo al tiempo de
desaceleracion ajustado. La accion del frenado de C.C. se habilita, cuando la frecuencia de salida
se reduce a cero, asi, la ocurrecncia del fendmeno de “cabeceo?’ puede ser evitada después de detener
al motor.
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Parada y tiempo de :

No enado 0 a120.0 Segundos 0.0

No Parada y corriente de 0.2 100.0 %, 30.0
frenado

¢ No entrar un valor minimo “0” para ajustar el tiempo de frenado de C.C. y la corriente de
frenado de C.C; una configuracion de valor “0” dejari la energia de frenado inactiva,

¢ rotacion

@ Use este parametro para seleccionar y restringir la direccién de rotacién del motor, a su rotacion
en directa,o bien,a su rotacion en inversa, segun lo requerido por el sistema mecanico.

[8/0 : Rotacion directa/ inversa disponibles : Rotacion directa solamente

—

ml1
2 3 : Disponible la rotacioén inversa con seiial de comando
negativa.

‘@2 : Rotacion inversa solamente

Programable

durante la  Parametro Descripeion Rango Unidad Ajuste de fabrica
operacion

Limite inferior de la 0.00 a 300.00
frecuencia
Limite superior de la 0.00 a 300.00 Hz 60.00 50.00
frecuencia
Frecuencia
Limite superior ¢ ----------- o
|
|
I
I
;
goli v " " |
Limite inferior { |
I A .
i A _Entrada analogica
0% 100%

Selecciona la frecuencia de ]
N [ T e bat "

80 : Para un cero ripido.

8/ 1 : Para la hipotesis de la frecuencia de salida mas baja, parametro F101. Cuando F15 2 F101, la
frecuencia del limite inferior (F15), ser la frecuencia de salida minima para llevar a cabo la operacion.
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Configuracion del comando de frecuencias de las multivelocidades
Parémetros de comando | COmando de | Comando de | Comando de | Comando de |
psie ey mumv;lnddad mulﬂve;nclﬂad mulﬂw;lncidad mu!tiwi]acldad

e I I I N I I
veln:l::a:l dig. OFF OFF OFF ON thj}%ﬂ?lz fiz 5,00
\«'Ehl:il:;ad dig. OFF OFF oN OFF thf'gﬂ;z Bz | 10,00
Vetocit;m:i T — o o oN agh,u%ﬂ?iz Hz | 15, 00

2 e I ON OFF OFF ani oon | M | 200
Velocidaddig:\  opr ON OFF = a00, oo, | 17 | 3000
ol ON ON oy a0p, ooty | " | 4000
Velocl-:'lrad dig. OFF o8 oN oN Bgi]??]ﬂiz Hz 50, 00
Ve[ncit;ati dig. N OFF OFF OFF Bgi]!]?]ﬂﬁz Hz i 00
JVelocdad dig| - OFF ON Bgi]??]ﬂgz iz | 000
. OFF oN OFF o oon | B2 | 900
e o OFF ON oN ano, oon | M | 000
ais W | w | o | w | 88w |
Veloclfaddizl  on ON OFF e a0, oo, | " | 000
Wi w | w | o | m | s w [
e - N ON Sgh::'%ﬂﬁz hz | 600

F34 Velocidad de punteo | 000a30000HZ | HZ | 600 |

Tiempos de aceleracion/ desaceleracion

Programable
durante Ia  Parametro Descripeidn Rango de ajuste Unidad
operacion

Ajuste de

fabrica

Tiempo de aceleraciin de la velocidad e
principal'y dal punkso 0,0 a 30000,0 Segundos 10,0
Ticmpo de desaceleracion de la velocidad :
prindipal y.del puiiteo 0.0 a 30000,0 Segundos 10,0
Tiempo de aceleracion de las velocidades -
ligitales 1y 9 0,0 a 30000,0 Segundos 10,0
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Programable

dura nte __E:t Parimetro Descripeion Rango de ajuste Unidad L}'H:’:L:‘ =
operacion
F38 Tiempo de nc;jl:ji:::litn ld:z L:u velocidades 0.0 a 30000,0 Serwndas 10,0
Tiempo de ac:jl;;t;znzd; 1135 velocidades 0.0 2 30000,0 Segundos 10,0
T‘i‘f!"’]:i‘;’::;: :ﬁ;::;f:gnyd:um 0,0 2300000 | Segundos 10,0
Tiempo de ac;:;:;ci':':;n.}d:ll:s velocidades 0.0 2 300000 Segundos 10,0
e e | 004300000 | Senios | 100
Tiempo de ac:]!;;;':iat;i;n;;ell;s velocidades 0,0 a 30000,0 Segundos 10.0
i d‘iﬁ“gfg';‘:;f::‘i‘f* 0,0230000,0 | Segundos 10,0
Tiempo de ac::g:‘jznst;ell;s velocidades 0.0 a 30000,0 Segundos 10,0
Ti“yﬂ;‘;ﬂi:g‘:{;;:ﬁms“}rdl‘;'“ 0,0 2300000 | Segundos 10,0
Tiempo de ac;l!;:ta:]znﬁ:;ell:s velocidades 0,0 2 30000,0 Sequndor 10,0
Tkvflﬂzigzj::';';;:::Eﬂ"}f’::“ 0.0 2300000 | Segundos 10,0
Tiempo de at;:;;tizn;;ell;s velocidades 0.0 a 30000,0 Scpuntios 10,0
i ey ts™ | o0aswm0o | spundos |00
Curva “S" en la aceleracion 0.0 a 1000 % 0.0
Curva “S” en la desaceleracion 0.0 a 100.0 %o 0.0

# La variacion del ajuste en curva *S”, puede efectivamente aminorar el efecto de la carga, v,
mitigar el fenémeno de cambios bruscos recibidos, en el arranque y la paraae del variador.

# La funcién de curva “S” solo es aplicable a F8=0: operador digital (velocidad principal) y a los

comandos de multivelocidad

Frecusncia

En la figura de la 1zquierda, podemos
ver claramente los valores de ajuste
originales, cuando la funcion de

Tiempo ! vis
- _— curva S es habilitada, y notar que, los
tiempos de aceleracion y desaceleracion, se
incrermentardn en correspondencia
con los valores ajustados.
_ Tiempo
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Entradas analdgicas |

Programahble

durante la  Parametro Descripeion Rango de ajuste Unidad  Ajuste de fibrica
operacion

-300.00 a 300.00
-300.00 a 300.00 % 100,00

IF53 Ai : 0V, offset de la entrada %

Ai: 5V, ganancia dela
entrada%

@ Los parametros F53 y F54 son para definir el valor Ai del comando de sefial analégica para el pote

del operador digital. La relacion de offset correpondiente al parametro F53/ OVolt, puede ser aplicada para

establecer un offset negativo,para evitar interferencia de ruido en OVolt, o, para la aplicacion por otro

control. El parametro F54/ 5Volt,es una ganancia de frecuencia con su valor de salida maximo limitado

por la frecuencia limite superior F16

Programahle
durante la Parametro Descripeion Rango de ajuste Unidad

Ajuste de

= fabrica
1.I[}l.‘l'.'lli']1lll

Ail:0V, offset de entrada ¥ -300,00 a 300,00
Ail:10V, ganancia de :
entrads 300,00 a 300,00 % 100, 00

Ail: Banda muerta 0,00 a8,00 | % 0, 00
Ail: Constante de tiempo del 0,01a5, 00 g i 0, 30
Ai2:0V, offset de entrada % -300,00 a 300,00 % 0,00
Ai2:10V, ganancia de :

entrada % -300,00-a 300,00 9% 100, 00
Ai2: Banda muerta 0,00 a 85, 00 %o 0, 00

@ Las funciones de este grupo de parametros, son para definir la ganancia de frecuencia correpondiente
al valor maximo (10V o 20mA) de la seiial analdgica, mientras, que el valor de salida de esta frecuencia
esta restringido por el limite de frecuencia superior.

@ Aily Ai2 tienen el mismo modo de operacidn, sin embargo, para Ail es seleccionable de 0 a 10V/0 a
20mA, por medio del cambio en el puente J3, mientras que, para la Ai2, 0 a 10V es la tinica opcidn.

Salida AO

Programable

Ajuste de

Parametro Descripeion Rango de ajuste Unidad My
' fabrica

63 Funcidn de la variable 0a’ 0
. analogica de salida AO
> Salida AO: valor
F64 e S a6y 32767 a 32767 0
RSN St aOzconepmaet NSueasyer 4096

# Cuando sea habilitada la F63, salida analégica AO, por favor configurar la F75= 0,para deshabilitar la
salida digital DO (ambas no pueden ser usadas al mismo tiempo)
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Entradas digitales |

Programahle

Ajuste de

durante la Parametro Descripeion Rango de ajnste [Inidad e
tabrica

aperac iom

No F66 Ciclo de scaneo de la

entrada digital
# Esta funcién es capaz de filtrar la interferencia de ruido hacia los terminales de entrada
miltifuncion, o, librar a la CPU del mal funcionamiento causado por, rebotes de contacto debido a
interferencias de ruido o conmutacion. Tiempo de scaneo= valor ajustado en el parametro x 0, I mseg.

Configuracién de Dil, Di2 | 0a2 | | 0 |

ml 0: Dil (Marcha en directa/ parada directa); Di2(marcha en inversa/ parada): control a 2 hilos

Directa’ Parada
Deben estar:

s - Di1 Abierto: parada; cerrado: marcha en directa
Fi=1 Inverso/ Parada
Fl4=0 * & Di2 Abierto: parada; cerrado: marcha en inversa

COM

ml1: Dil(Marcha/ parada), Di2(Directa/ inversa); control a 2 hilos,
Marcha/ Parada

Deben estar: ® & Dil Abierto: parada;cerrado: disponible la marcha
F7=1 Directa/ inversainy,» Abierto: marcha directa; cerrado directa inversa
Fl4=0 .. COM

= 2: Configuracion a 3 hilos: Di3 (directa/ inversa), Di2 (parada), Dil (marcha)
y la configuraciéon de F68 es deshabilitada automaticamente al mismo tiempo

Parada  Marcha

e
Debe estar: —® ® D] (pulsador) Cerrado: da marcha
F7=1 . Di2 (pulsador) Abierto: da parada
D /In
Fl4=0 ““l: :m Di3 Abierto: en directa; Cerrado: en inversa
coM
No Configuracion de Di3 0al4 1
No Configuracion de Di4 0al4 2
No Configuracion de Di5 0ald 6
No Configuracion de Di6 Oald
No Configuracion de Di7 0ald 10
No Configuracién de Di8 Oals 3
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m/0 : Deshabilitado: Esta funcién es para deshabilitar el terminal de entrada, para evitar cualquier mal
funcionamiento por razones desconocidas.

Wil : Activado por fallas externas: Una entrada de falla externa provocara que el variador corte
inmediatamente su salida.

W2 ;: RESET: Cuando el variador entrd en estado de falla, use el comando Reset para liberar el estado de
falla.

®I3: Parada libre: Después de activarse el contacto, en el terminal programado con esta funcion, el
variador cortara su salida y dejara al motor en un estado tal que, parara libremente por inercia.

4 : Incrementar la velocidad principal: Para entrar la sefial de incremento de la velocidad

principal, para un valor de ajuste de F35 = 20 seg, el valor de ajuste de F35, se tomara como la
aceleracion para incrementar la velocidad principal; para un valor de ajuste de F35 < 20 seg, el valor de
20 seg se tomard como la aceleracion para incrementar la velocidad principal.

ml5 | Decrementar la velocidad principal: Idem al caso anterior de incrementar velocidad prineipal, perq
¢l parametro a tener en cuenta para la desaceleracion,es F36.

#® Estas dos funciones se enfocan en la frecuencia de la velocidad principal, pues, el control externo
puede hacerse a través de los terminales multifuncién, sin embargo, la configuracién de F8 (fuente de
comando de la frecuencia), debe ser ajustada al valor 8 (incrementos/ decrementos por terminal digital)

®l 6 : primer comando de multivelocidad

T8l 7 : segundo comando de mitivelocidad Los comandos de multivelocidad 1, 2, 3 v 4 son formateados
= - - por sistema binario de 4 bits para cumplir con las 16
Wi 8 @ tercer comando de multivelocidad multivelocidades

™l 9 : cuarto comando de multivelocidad

Wl 10 : Operacion de punteo: Una vez activado, el comandode punteo tiene la segunda prioridad, siguiendo
a la prioridad del comando para activar la auto-operacion.

1] : Auto- operacion: Una vez activado y confirmado, tiene la méxima prioridad sobre cualquier
velocidad, en consecuencia, no se puede seleccionar ninguna otra velocidad de operacion toda vez que se
encuentre activada la ejecucion de la auto- operacion.

12 : Pausa de auto- operacién: Cuando se selecciona la funcién de auto- operacién programable, el
variador arrancara para ejecutar la operacion procedente, de acuerdo a la frecuencia de la multivelocidad
preajustada después de habitar los terminales funcionales; durante la operacion, el terminal de pausa
puede ser habilitado para interrumpir el procedimiento de operacion temporariamente y postergar la
ejecucion de la operacion hasta después de restaurarla de la interrupcion. Si el terminal de auto- operacion,
es deshabilitado y habilitado de nuevo, el procedimiento de operacion sera arrancado desde el punto
“home” ( desde el principio)

ml13 : "Di” habilita el PID: Una vez que se selecciona habilitar los “Di”, la funcién PID es

controlada por los terminales “Di” externos.

'ml 14: *“Di” habilita a Ail: cuando se selecciona habilitar los “Di”, Ail sera compulsivamente la

fuente de los comandos de frecuencia

ml15 : MODBUS: Esta funcion es configurada por F73 (Di8), unicamenete y habilitada por Di8.
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Salida digital

Programable

Rango de Ajuoste de

durante la Parimetro Descripcion : e
ajuste fabrica

aperacion

# El terminal de salida
Configuracion de| multifunciones programable, no
retay 1 serequire unasecuencia 1
especifica para la configuracién.
# Cuando se habilite el F75: 0alo
salida “DO", configurarF63=
Configuracion de 0 para deshabilitarla salida 10
“pOT AO (ambasno pueden ser
usadas al mismo tiempo)

@ 0 : Deshabilitado: Deshabilita el estado funcional del terminal de salida

ml 1 : Habilitado en la falla: El contacto serd conmutado al estado “ON" (cierra) cuando el variador
detecte una condicion de falla.

ml2 : En operacién: El contacto serd conmutado al estado “ON" (cierra) cuando el variador entra en un
modo de espera (standby), o estd en operacion.

i3 : En velocidad cero: El contacto serd conmutado al estado “ON’ cuando el variador pare,o,tenga
una frecuencia de salida de valor OHz.

@4 : Directa: Salida activada (estado “ON”) cuando el variador estd ejecutando la marcha en directa y
sacando una frecuencia mayor que 0Hz .

@5 : Inversa: Salida activada (estado “ON"") cuando el variador estd ejecutando la marcha en inversa y
sacando una frecuencia mayor que OHz .

W6 : Aceleracion: Salida activada cuando el variador estéd acelerando hacia la frecuencia de consigna.

7 : Desaceleracion: Salida activada cuando el variador esta desacelerando hacia una frecuencia de
consigna menor o hacia la parada.

W/8 : Frecuencia consistente: El contacto serd conmutado al estado “ON" cuando el variador saca una
frecuencia consistente con el ajuste de frecuencia dado por los comandosde la velocidad principal o de
las 15 velocidades multifuncion. Esta funcion es inadecuada para ser aplicada a un comando de velocidad
analégica.

W9 ; Prealarma de sobrecarga: El contacto serd conmutado al estado “ON” cuando el variador detecta
una salida de sobrecarga: el variador continuara aiun operando, con el relé termoelectrénico habilitado,
por un cierto tiempo (F85)

# Sobrecarga= F90 (corriente nominal del motor) x F84 (nivel % de corriente del relé termoelectronico)

[ 10; Frecuencia a alcanzar (consigna): El contacto sera conmutado al estado “ON.’ cuando el variador
entregue una frecuenciaZ frecuencia a alcanzar (F76)

Programable

i Py Rango de
durante la Parametro Descripcidn ingo de

: Unidad Ajusie de fabrica
ajuste

operacion

Frecuencia a alcanzar 0.00 a 300.00

5-9



#Los terminales de salida multifuncion, seran mantenidos en estado “ON. cuando la frecuencia de
salida sea = al valor ajustado de la frecuencia a alcanzar y conmutados al estado “OFF; si la frecuencia
de salida va por debajo de la frecuencia a alcanzar menos 0,5Hz.

Frecuancia de ajuste

F76: frecuencia a alcanzar |

Comando de rpm

F74 a F75: 8 consistencia de frecuencia

F74 a F75: 10 frecuencia a alcanzar

F7: fuente del control de operacion

Frecuencias de salto (jumping) \

Programable

durante Ia Parameiro Descripcion

¥
Rango

[nidad

Ajuste de
fabrica

operacion

F77 Frecuencia de salto 1

0,00 a 300,00

No F78 Frecoencia de salio 2

0,00 a 300,00

Hz 0,00

No F749 Ancho de banda del salto

0,0 a 10,0

# Las funciones de frecuencia de salto y ancho de banda del salto,son aplicadas, para impeder que
tengan lugar, la vibracion resonante del sistema mecanico o del motor, en ciertas frecuencias. El variador
esta destinado a pasar a través de esta area resonante durante la aceleracion o desaceleracion, sin
embargo, el programa no permitird que la operacién permanezca dentro de ésta area.

# Una entrada de OHz para configurar el ancho de banda del salto, deshabilitara la funcion de salto de

frecuencia.

Frecuencias de salto (jumping)

Punto de salto
de frecuencia
(jumping)

Comando de frecuencia

g
Fi9
Y.

Configuracion de proteccion del motor
Configuracion de
I“ protecciones de blogqueo 0a31 7
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Bit0 : Funcion de proteccion F81: Habilita la funcion para proteccion de tension de bloqueo (stalling)
durante la desaceleracion,

Bitl ! Funcion de proteccion F82: Habilita la funcion para proteccion de corriente de bloqueo (stalling)
durante la aceleracion.

Bit2 : Funcion de proteccion F83: Habilita la funcion para proteccion de corriente de bloqueo (stalling)
durante la marcha a la velocidad de referencia.

Bit3 : Funcion de proteccion F84: Habilita la funcidn relé termoelectronico.

Bit4 : Funcion de regulacion de tension AVR: Habilita la funcion AVR, regulacion analdgica de tension,
para la tension de salida (U.V.W.).

Bit5 : Funcion de freno magnetico: Durante la desaceleracion puede asistir a la funcion de frenado. A
potencias mas pequefias resulta mas efectivo.

Bit6 : Habilita la deteccion de interrupeion de Ail : Habilita la funcidn para deteccion de

desconexion de la linea de sefial analogica Ail.

Bit7 : Conmutacion de modo CT / VT : Habilita la funcion de conmutacion CT/VT , modo
CT=150%/60 seg; modo VT= 120%/60 seg

*% Tabla de incrementos digitales

Valores AVR F84 LE Lr s Valores AVR

ajustados

=16l =812 = ajustados

# o ! Funcion de proteccion habilitada > : funcion de proteccion deshabilitada, sin funcion de
proteccion cuando el valor ajustado es 0
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Ajuste de
fiibrica

Programable durante

Ia operacion Parametro Descripeion Rango de ajuste Unidad

Configurncion pava:ia:tenidor | s w00 [ 380,0

Fi1 de bloqueo durante la
desaceleracion

¢ Como resultado de la inercia de la carga del motor, cuando el variador esta gjecutando la
desaceleracion, el motor regenerara energia dentro del variador, elevando la tension en el bus de CC.
En consecuencia, el variador suspendera la desaceleracion (la frecuencia de salida suspende su
decremento) , cuando se detecta una tension en el bus de C.C. mas alta que el valor maximo aceptable y
reasume la desaceleracion una vez que la tension en el bus de C C.caiga por debajo del valor maximo

660.0 a 8000 760,0

acep table. Frecuencia de salida  Curva caracteristica de desaceleracién cuando se habilita la
- fimeion de proteccion de bloqueo por sobretension

o Tiempo

—Duracién de |-
la desaceleracion designada

Programable

Ajuste de

durante la Pars Descripcion Rango de ajuste Unidad e
a fabrica

operacion

Configuracion para la

No corriente de blogueo 30,0 a 200,0 %o 1700
durante la aceleracion
Configuracion para la

No EOTHERLE de hqued 30,0 2190,0 % 1600

durante la marcha a
velocidad de referenia

# En el proceso de aceleracion, el variador suspendera dicha aceleracion ( la frecuencia de salida deja
de incrementarse), debido a una aceleracion demasiado rapida o debido a una carga de motor demasiado
grande, lo que conduce a una rapida subida de la corriente de salida desde el variador, que exceda el
valor configurado de nivel de corriente de bloqueo. El variador reasumira su aceleracion si es que el
nivel de corriente resulta menor que el valor configurado en el parametro.
# Nivel de corriente de bloqueo durante la aceleracion = (F95) corriente nominal del variador x (F82)
porcentaje de corriente de bloqueo.
+ Nivel de corriente de bloqueo durante la marcha a velocidad de referencia= (F95) corriente
nominal del variador x (F83) porcentaje de corriente de bloqueo.

Ejemplo: Nivel de corriente de blogueo= 4Ax170% =6.8A

Configuracion de F&2 para corriente de Configuracion de FB3 para corriente de blogueo
bloqueo durante la aceleracion: durante la marcha:
cormiente colricite

] i
I | \
N Frecuencia de salida

i
e—s Frecuencia de salida disminuyenda

: <l progrestvamente
L tiempo PR
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No Nivel de Eﬂl‘rit‘].'l.lﬂ flel relé 1,01 22,00 790 150
termoelectronico
Tiempo de actuacion del relé
At termoelectronico 0,1 a 120,0 Seg. 61.0

# Cuando la capacidad nominal del variador, es mas alta que la capacidad nominal del motor, ingrese la
capacidad nominal del motor dentro de los parametros F88 a F90 para evitar la desproteccion del motor.
# Los parametros F84, F85 proveen una funcion de relé térmico- electrénico para proteger al motor de
sobrecalentamientos. Esta clase de caracteristica protectiva se hace cargo de la proteccion, frente a la
pequena habilidad de refrigeracion encontrada, cuando el motor esta marchando a bajas velocidades.

# Cuando la salida de corriente de carga desde el variador, excede el valor configurado para (F90),
corriente nominal del motor, el timer para la actuacion del relé termo- electronico, serd activado.

Si Restriccion a la corriente de 30,0 2 2000 ”% 120.0
salida

# Cuando la corriente de salida excede el valor configurado, el variador reducira rapidamente la tension
de salida para protegerse del disparo de la falla por sobrecorriente y; un valor configurado de
F&3 menor que el valor de F86 en mas del 20%, es la condicion mas 1deal.

Si n Ganancia d.e ]Il.]'!lh]l'_lﬂl'l de 0.0 2 100,0 % 15.0
oscilacion

# Cuando se opera en cierta banda de frecuencia, la maquina eléctrica puede producir oscilacion de
corriente, en consecuencia,el ajuste de este valor paramétrico puede efectivamente corregir esta condicion.,
El ancho de banda de la oscilacion de corriente para un motor con potencia mas alta, aparecera en una
banda de frecuencia mas baja; en consecuencia, se aconseja incrementar apropiadamente el valor
ajustado. Sin embargo, un ajuste excesivo puede facilmente porducir una corriente sobreexcitada. Favor

de hacer un ajuste adecuado.

Configuracién de parametros relacionados a los datos de placa del motor

Programable

durante la Parametro Descripcion Rango de ajuste Unidad Ajuste de fabrica
operacion
No F88 Frecuencia nominal 40,00 a 70,00 HZ 60,00 50,00
. : 150,0 a 255,0 2200 | 200.0
No F89 Tension de salida (RMS) 3000 a 510.0 v 00 33.0,“
No Fon Corriente nominal (RMS) 0.1 a (F95=1.3) A F95(Nota)

@ 88 a F90 es un grupo de parametros para los valores de régimen en la placa de caracteristicas del
motor y deben ser configurados en concordancia con los valores de regimen de la placa de caracteristicas
El variador ejecutard las funciones de control, proteccion de sobrecarga del motor, etc; de acuerdo

a este grupo de parametros.
Nota: Cuando la F141 es llevada a su valor de ajuste de fabrica, la F90 quedara cargada a un valor

igual que, el valor nominal de la F95
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@ FR9 : la configuracion de la tension de entrada RST debe ser la tensién de entrada real al variador.
Nivel de baja tension: Vee< 200V (para variadores de la serie 200V)
Vee< 400V (para variadores de la serie 400V)
Nivel de sobretension: Vec > 414V (para variadores de la serie 200V)
Vee > 827V(para variadores de la serie 400V)
Nivel del freno: 360Vce£3% (para variadores de la serie 200V)
720V ee£3% (para variadores de la serie 400V)

Frecuencia de :

No reshalamiento nominal £.00'2 10,00 Hz 400
Factor de compensacion del i

Si rahilaniath 0,0 a 200.0 % 0.0

@ Cuando el variador esta comandando al motor, un incremento de la carga en el motor, incrementara el
resbalamiento; asi este pardmetro ajusta la frecuencia de compensacion para reducir el resbalamiento, tal
que, los rpm en operacion a la corriente nominal del motor, pueden aproximarse mas a las rpm
sincronicas. Las funciones de frecuencia de resbalamiento vy factor de compensacion son para
sobreponerse a la variacion de la carga y también controlar el motor a una velocidad constante

y también controlar el motor a una velocidad constante.
# El resbalamiento nominal del motor puede obtenerse a partir del siguiente calculo, de acuerdo a los

datos de la placa de caracteristicas del motor:

Rpm del motor x n® de polos del motor Ejemplo:
120 9] = 60 -

Ol =60-
17T20(RPM) % 4(P) = 2.6 (Hz)

120

F92=191 x90% = 2.34(Hz)

3¢ Nota: La unidad para el valor de ajuste del limite superior de la funcién compensacién de
resbalamiento, es %; ajutar 90% como factor de compensaciépn del resbalamiento. Para un motor
con una performance ligeramente mala, se aconseja ajustar mas alto el factor de compensacion

del resbalamiento.
[ Si “ Frecuencia de portadora | 1000 a 16000 | Hz | 5000 |

#® Este parametro es capaz de configurar la salida de frecuencia portadora, para la onda modulada por

ancho de pulso.
#Los valores de ajuste de la frecuencia portadora afectaran al ruido electromagnético del motor, las

perdidas de conmutacion de los IGBT y la disipacion de calor debida a las pérdidas de conmutacion, tal
como se establece en la tabla mostrada debajo

Frecuencia Ruido de Pérdidas de  |[Embalamiento T Cant. de
portadora motor conmutacidn térmico orque armdnicas
2KHz Alto Bajas Bajo Alto Baja
16KHz Bajo Altas Alte Bajo Alta
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Ganancia de Vee del bus
Iﬂ (lectura solamete) S0 a 300 Fijada 140

Este parametro es para el ajuste fino de la ganancia del bus CC en ambos extremos del capacitor,

mientras que, el resultado sera mostrado y tomado como uno de los parametros importantes para la
operacion de control interna.

Corriente nominal del variador

Este parametro es para mostar la corriente nominal del variador, mientras que, el valor de corriente
nominal para este variador ha sido ajustado en fabrica.

Configuracién de la curva V/ F (tension/ frecuencia)

Programable

durante la  Parimetro Descripeion Rango de ajuste Unidad  Ajuste de fabrica

operacion

F96 Seleccion de curva V/F

®l0 : Configuracion de linea recta de 3 puntos: Un modo a ser implementado para las aplicaciones
generales, al igual que un sistema de transportacion moviéndose a lo largo de una linea recta, al margen
de las rpm que se tengan, el torque de carga es casi constante

mll : Configuracion de curva de 2 puntos: Un modo a ser aplicado a un torque con carga proporcional,
tales como: ventiladores, bombas, etc.

Configuracion de Ia frecuencia : ;

No para la maxima tension 0,10 2 300,00 Hz 60,000 | 50,00
No Configuracion de la tension de la 0,1 a 255,0 v 220,0 | 200,0
tension de salida mas alta 0.2 a 5100 440.0 | 380.0

# Los valores de ajuste de F97 y F9R, la frecuencia de salida maxima v, la tension de salida maxima,
seran los valores de ajuste de la frecuencia y la tension nominales puestos en la placa de caracteristicas
del motor.

& Un valor de ajuste de F97 menor que la frecuencia nominal del motor, puede resultar posiblemente en
una salida de sobrecorriente desde el variador que puede dafiar al motor, o, disparar la proteccion

de sobrecorriente del variador, y, un valor de ajustede F97 mas alto que la frecuencia nominal

del motor, puede posiblemente llevar a una salida de torque menor desde el motor.

Configuracion para la frecuencia

No : : 0,10 a 300,00 Hz 3,00 | 250
intermedia
N Configuracion para la tension 0.0 a 255,0 v 16,5 15.0
i intermedia 0,0 a 510,0 330 | 285
No (onfiguraciia paraita 0,10 a 20,00 Hz 150 | 125
frecuencia minima
No Configuracion para Ia 0,0 a 50,0 v 9.5 8,5
. tension minima 0.0 a 100,0 19,0 17.0
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# Los valores de ajuste de F99 a F102 estardin basados en el siguiente cilculo bésico, en
concordancia con la tension vy frecuencia nominales del motor:

220V (tension nominal) = 60Hz (frecuencia nominal) = 3,67 V/Hz

Valor de referencia, para configurar la tension intermedia:

3,67 x F99 (frecuencia intermedia tomadaa 3 Hz como base) * la rapidez de elevacion (boosting) %
de la tension.

Ejemplo: F99 = 3Hz; rapidez de elevacion (boosting) de la tension 150% (la maxima rapidez no debe
exceder 180%), o sea:
3,67 V/Hz x3Hz = 150%= 16,5V
Valor de referencia para configurar la tension minima:
3,67 x F101 (frecuencia minima tomadaa 1,5 Hz como base) * la rapidez de elevacion (boosting) %
de la tension

Ejemplo: F101 = 1,5Hz; rapidez de elevacion (boosting) de la tension 175% (la maxima rapidez no debe

exceder 200%), o sea:
3,67 V/Hz x 1,5Hz x 175%=9,6V

# Debido a que la capacidad nominal varia con los diferentes motores, ver apéndice B del manual
original del LS 650, para los valores de ajuste de fabrica.

® La seleccion de alto torque de arranque (Fig 3), debe ser aplicada solo a lugares donde la longitud del
cableado desde la salida del variador hasta el motor, es mayor que 150mts., o bien, lugares que tengan una
caida de tension mas grande.

@ F102 — configuracion de la tensién minima, es la funcion “Boost”. Cuando se necesita una salida de
baja velocidad y alto torque, incremente el valor configurado en F102 por pasos y, corrobore la corriente
tomada por el motor.

Fo8

100 | — F100
FI02 [--=-¢ ! ; F102 .’ : F102 ,
: . : : : |
F101 F99 F37 FI101 F% w7 F101 F99 7
Figura 1 (aplicacion general) Figura 2 (motores de ventiladores y bombas) Figura 3 (alto torgue de arrangue)

Programable
durante la  Parimetro Deescripeidn Rango de ajuste  Unidad  Ajuste de fibrica

operacion

S (LB Ganancia de ajuste de lacurva V/F| 0.0 a 100.0
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Curva 0% (CT)
Curva 50% (CT.VT)
Curva 100% (CT.VT)

F102

FI01 F7 T

Figura 4 (Motores de ventiladores y bombas)

¢ Se require que el usuario efectie el ajuste cuidadosamente, sin configurar un valor demasiado grande.
#¢ El modo VT solo puede operar, el control de curva V/F de 2 puntos, con un valor de ganancia (F103)
variando dentro del rango 30% al 100%.
#%¢ Cuando se configuran las curvas V/F, analice sus respectivas aplicaciones, para armar las curvas bajo
las siguientes condiciones: F97>F99>F101; F98>F100>F102.
3% El modo VT restringe los siguientes rangos de parametros:

(1) F97=50,00 Hz or 60,00Hz

(2) F98=200,0V 0 220,0V / 380,0V 0 440,0V

(3) F101=2,00 Hz

(4) F102=8,5V o 95V / 17,0V o 19,0V

(5) F103=30,0%, la restriccion sera habilitada, con la indicacion de alarma ERR=16, cuando se

exceda el rango de ajuste.

Ver apéndice B del manual original para los valores ajustados en fabrica.

Recuperacion de parametros

Programable
durante la  Parametro Descripeion Rango de ajuste Unidad

Ajuste de
operacion fabrica

| No [EEUET Recuperacion de parimetros

® 0 : No recupera

] : Configuracion de fabrica 220V/440V, 60Hz: Recupera las configuraciones de fabrica para
220V/440V, 60Hz

®2 : Configuracion de fabrica 220V/400V, 50Hz: Recupera las configuraciones de fabrica para
220V/440V, 50Hz

3 | Configuracién de fabrica 200V/380V, 60Hz: Recupera las configuraciones de fabrica para
200V/380V, 60Hz

84 : Configuracién de fabrica 200V/380V, 50Hz: Recupera las configuraciones de fabrica para
200V/380V, 50Hz
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*% Los parametros F94, F95, F109 a F112estan excluidos de esta funcion.
W 5 : Borrado de los registros de fallas:
# Cualquier fenomeno de falla que tome lugar durante la operacion del variador, sera
registrado en los pardametros F109 a F112.
4 Habilite la funcion F141=5, borrado de los registros de falla, para borrar los
contenidos de fallas guardados en la memoria.

®l 6 : Todos los pardmetros para lectura solamente:

N

m 0 Cambiable: Todos los valores de ajuste de los parametros, pueden ser guardados en la memoria

EEPROM del display
mi | : Pardmetros funcionales enclavados: Esta funcidn es capaz de enclavar la mayoria de los
contenidos de los parametros; los contenidos seran inmodificables y para mostrarlos solamente,

Enclave de los parametros

funcionales Dal 0

Notas:

-Para descripcion detallada de la funcién de auto- operacion (operacion automadtica), F123 y F124, referirse
al manual original del LS 650,

-Para descripcion detallada de las funciones correspondientes a aplicacién de bomba de agua, F143 a F156,
referirse al manual original del LS 650,

-Para descripcion detallada de las funciones del control P.I.D.(control porporcional—- integral- derivativo),
F114 a F122, referirse al manual original del LS 650.

-Para descripcion detallada de las funciones correspondientes a las comunicaciones series MODBUS,

F104 a F108, referirse al manual original del LS 650.

-Para detalles sobre el registro de fallas, funciones F109 a F113, referirse al manual original del LS 650,
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Diagndstico de fallas

# Este capitulo cubre los diagnosticos y las acciones de remedio para la falla del variador. ademas el analisis

de problemas y soluciones para los fenomenos de falla del motor.

Tabla de indicacion de fallas y reparacion
(Sl | Daiei e cavs
*  Comprobar cable del teclado .
Eror0 | Falladelacomumicacién |o  Falla del display o e
e Falla de la placa CPU A
Verifique ¢l cable de salida para
Error | Sobrecorrientes en el . Cortocircuitos fase a fase d a tierra, eliminar cualquier fendmeno de
estado de espero tienen Ingar en ¢l cable de salida cortocireuito
Configurar iempo ¥ corriente de
: : frenado F9, F10
Sobrecomiente durnte Ia |®  Tiempos de aceleracion demasiado o o
Error2 aceleracidn ( ficil de P Extender el ucm.;[l}u de aceleracion
. del de manera apropiada
Fugas Comprobar la aislacidn del motor.
Repararlo o cambiarlo
Extender el tiempo de
3 i ; desaceleracion apropiadamente (el
Error3 Sub:emmmdmmt: . Tiempo de desaceleracion demasiado 4t Sebonk ourmplic ton o1 Houms
la desaceleracion corto de de p i
saceleracion requerido por
GDA
! z i . El motor fue conduncido a acelarar por Corregir el sistema y eliminar la
Errar 4 S ’ wI:ﬂ'md:dd: Eh una fuerza extema fuente de perturbacidn
1 e s Cambio dristico de Ia carga Variar la carga suavemente
Entrada de sefial de falla externa, desde Eliminar la cansa de la falla
Memc' | Eajleemion los terminales de entrada digital (Di3 a Dig) cxtermn,
»  La tensitn de entrada de la
alimentacion (RST), demasiado alta
tal que supera, el nivel de Bajar la tensién de entrada de
i proteccion de C.C. la fuente de alimentacion
Biror 6 5"0 Wh“"l '““!:‘ ‘: i Tsempo d dessceleracitn demasiado Extender el tiempo de
i 1o corto, encrgia regenerativa del motor desaceleracidn o conectar
demasiado grande. (200Vea de resistencia de frenado
entrada; 0. V.= 414Vec 400Vea de (o controlador de freno)
entrada: OV=827Vdc)
. Corte de energia momentinea dejo la
e e Examinar la causa y mejorar la
Ervor 7 Baja tension de C.C. . proteccion LV dc_{LC.{ EﬂﬂVca: LV= ettt et Bt
(LV) durante la operacidn 200Vee ! 400V ea: L.V, = 400Vee) ol i
. Tensién de alimentacitn de entrada
Corriga la carga del motor v
chequee los pardmetros F84, FBS
®  Lacormiente de carga del molor superd y Fo0.
" los valores termoelectronicos internos Wuelva a examinar los valores de
Eitor 8 i g ajustados (F4, 83, F90) ajuste de los parkmetros F101y

F101 v F102: fueron ajustados
demasindo altos en la curva V/F

F102 de la caracteristica V/' F
Ajuste el F90, corriente nominal
del motor, a un valor un poco mds
alta.
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Variador sobrecargado por

mis tiempo que el permisible |

Modao CT: vanador sobrecargado a una
corriente de mas de 150% de la

nominal, por 60 segundos.

Error 9 (150% - 60 seg. en CT / Modo ‘.?T variador sobreéargado a 200% - 3 seg. )
120% - 60 seg. en VT ) wn coceientc dombsde 120%. AT \orr o Vo 60 wag, 1496 - 295
e aaiuingl pot-50 g dos, 170%-3seg.) i

CT: ( 150% - 60 seg. , 175% - 27,5 seg. ,

Examine si la comiente supera al
valor nominal ajustade en FO5

Tabla de indicacion de fallas y reparacion (continuacion)

i : ”

T

Cambiar el ventilador de

Funcionamiento defectuoso del Sebiosmcaln
Ti del disipador ventilador de refni 1m
e Temperatura ﬂﬁf demasiado st i Vool -
ki intercambio de aire con el medio
ambiente
Interruptor o contactor magnético
habilitados defectuosamente.

Error 10 PF: fuente de alimentacion de Terminales de cableado de |a Compruebe la causa, tome acciones
entrada sin una fase o tension alimentacion de entrada flojos correctivas y reemplace o repare la
de entrada demasiado baja Fluctuacion demasiado grande fuente de alimentacidn

para la tensidn de entrada de la
fuente de alimentacion
md’fﬂ“ IGT'.B aacny ﬁmh k ’ Compruebe las causas, lome
PUF: fusible fundido i debMi Yo siclogueie o acciones correctivas y reemplace o
! puesta a tierra en el lado de salida del I vasiador ¥
variador RS
Parimetros almacenados en Elam ‘o la:::diﬁcacién ¥ Si lo que desea es modificar nuevos
Error 11 | display, blogueados e adici mli y s datos, configure el parimetro
inmodificables B F142=0

inaccesible
Utilice el pardmetro F141= 1,
inieializacién de pardmetros,
recupere los valores de ajuste de
fibrica y luego, proceda a ajustar el

[Error de ajuste paramétricon® () La memoria EEFROM falls, grupo de pardmetros del motor; o
Error 12 | (Predeterminade 1) almacenamiento incompleto, valor bien, chequee uno por uno los valores

de parametros ajustados fuera ajustados de los parimetros, por

de rango cualquier valor fuera de rango
Si los pasos anteriores resultaron
en vano, envie el variador para su
reparacion

Termunales de entrada - :

Brror13 [Eor de ajuste parsmétricon®]|  multifuncion,Di3 aDi, se TAAG '“}:;’:';’;I?:f:‘u:qui;

(Ajuste de “Di" repetido) programan para una funcidn idéntica m‘ " uﬁim: 7 ::i PR
{excepto el 0: desactivado) i
Valor de ajuste incorrecto del Compruebe los siguientes puntos
parametros, causado por las de condiciones, para ajustar los

Error 14  [Error de ajuste paramétricon®2 siguientes razones: valores normales del parimetro:

OF101=F99=F97) @(F101<F99<Fa7)
@(F15=F16) @(F15<F16)
El valor de ajuste incorrecto del Compruebe la siguiente condicidn,

Error 15 |Error de ajuste paramétricon®3 pardmetro es causado por: para configurar el valor estandar del

FH x 1.3>F95 pardmetro (F90 x 1.3= F95)
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3 : . Compruebe los siguientes valores
H mudezf:e ml':;:tlgsm ajustados en fabrica para los
P o P ; parametros: DF97=60.0Hz, o
siguientes cinco razones: 50.0Hz
\Error de ajuste paramétrico n®4 PEI0.0Hz, & (.0 He @F9E = 220V, 220V, 380V o 440Vea
@F98=220.0/440.0Vea @F101 <60.0 H2/ 1 5Hz
A o
B 16 gﬁgﬁ‘gﬂﬂi 5V, 17.0V 0 19.0V SRo et
(EPIDH&%' b - @ F102=8.5V, 9.5V, 17.0V 0 19.0V
ECurva VT =30%
o  Compruebe las causas, tome
Error de codigo de . acciones correctivas v reemplace el
Eiror 17 | pro Falla en el procesador del display i o Vigtador
La tension de entrada de la fuente
Sobretensién en el estado de de alm_lmtacmn (RST), era . Reducir la tension para que caiga
demasiado alta como para causar p
Error21 | espera(standby) a tensién en €l bus de C.C dentro del rango de las especifica-
- i et S Bl ciones de la tension de alimentacion
exceda el nivel de deteccion de
sobretension
.y Motor arrancado a partir del e  Reparar el problema de fuga del
Ermror 22 iﬂ;;m;sﬁfn dsznte la reposo (facil de causar motor
sobrecorrientes o sobretensiones) |@  Reemplazar motor
Sobretensidn durante la Tllempf:n i dﬁﬂm%ﬁ'““ o  Extender el tiempo de
Etroeld desaceleracion G comki{fhesl e Cameny desaceleracion iadamente
sobretensiones o sobrecorrientes) 2 i
Sobretension durante la El motor fue llevado a arrancar por [ Corregir el sistema y eliminar la
Error 24 |marcha a velocidad de una pertutbacién externa fuente de la perturbacion externa.
referencia Cambio drdstico en la carga e  Cambiar la carga suavemente

Error 18, Error 19 y Error 20: Reservados
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Seleccion de
unidades y
resistencias de
frenado

# Seleccion de umidad de frenado. ... 8-1
® Seleccién resistenciade frenado............coovvvveennn... 82




Modelos de

Capacidad de Minimo
motor aplicable | Especificaciéh | rorque de | valor de Resistor de de unidad de | Upiad de
Tensién frenado resistencia frenado frenado frenado
He | kw | eduvalente | (300.£D)% | equivalente | (Modulo) 1 montadas .-
= - () Cant. | externamente
0.5 0.4 150W /1500 225 750
1 0.75 | 150W/1500) 150 T50)
2 | 15 | 300W/1000 125 390
3 | 22 | 500W/600 140 300
5 | 37 | 800W/40Q 125 70
75 | 55 | 1200W/250 135 180 | DRIKSW-24 1 Incluida
10 | 7.5 | 1500W/200 125 100 | DRIK5SW-20 1
15 | 11 | 2200W/13.60 | 125 100 | DR3KIW-12 1
20 15 J000W 100 125 6.641 DR3IK1IW-10 1
200V [ 25 | 185 | 3700W/8Q 125 6.60 DR4K6W-8 1
30 | 22 | 4400W/6.80 125 330 | DRAK6W-66 | 1 | LSBR -2022B] 1
40 | 30 | 6000W/50 125 330 | DR6K2W-S 1 | LSBR 2015B] 2
50 | 37 | 7400W/4Q 125 330 | DRAK6W-S 3 | LSBR -2022B| 2
60 45 S000W./3.30 125 2.50 DRAK6W-6.6 2 LSBR -2022B 2
75 | 55 | 11000W2.70 | 125 250 | DR6K2W-5 2 | LSBR 2022B] 3
100 | 75 | 15000W/2Q 125 DRGKIW-6 3 | LSBR -20228| 4
125 a0 1 B000W/1.602 125 DRAK2W-5 3 LSBR -2022B| 405
150 | 110 | 22000W/1.30 | 125 DRGK2W-5 4 | LSBR 2022B] 5
1| 075 | 150W/3000 200 [500
2 | 15 | 300W/3000 155 1500
3 2.2 | 500W/1500 175 720}
5 | 37 | 800W1000 170 720
75 | 55 | 1200W/800 155 400 | DRIKSW-80 1
10 | 7.5 | 1500W/60Q 155 400 DRIK5W-60 1 Incluida
15 " 220007500 135 400 DRIK1W-47 1
20 | 15 | 3000W/400 125 200 | DR3KIW-40 1
25 | 185 | 3700W320 125 200 SDE;KEW' 1
30 | 22 |4400wrr20 | 125 200 Egg“ﬁw' I | LsBR 4030B| 1
a0 | 30 | 6000W/200 125 1430 | DR6K2ZW-20 1 | LSBR 40308
400V | 55 | a7 | 7a00wnea 125 1430 Eﬁ‘;ﬁw' 2 | LsBR «40308| 2
60 | 45 |oooown3sn | 125 100 ?ggxﬁw- 2 |LsBR 4030B| 2
75 | 55 | 11000W/100 125 660 | DR6K2W-20 | 2 | LSBR 4030B| 2
100 | 75 | 15000W/3Q 125 6.60 Efgmw' 3 | LsBR «0308| 3
125 | 90 | 13000W/6.60 | 125 DR6K2W-20 | 3 | LSB R-4030B| 3
150 | 110 | 22000W/5.40 | 125 DR6K2W-20 | 4 | LSBR 40308| 4
175 | 132 | 26400W/450 | 125 DR6K2W-20 | 4 | LSBR 4030B| 5
200 160 | 32000W/3.702 125 DROK2ZW-20 5 LSBR -4030B 6
250 | 185 | 37000W/3.20 | 125 DR6K2ZW-20 | 6 | LSBR 4030B] 7
300 | 220 | 44000W/2.70 | 125 DR6K2W-20 | 8 | LSBR 4030B| 8
350 | 260 | 52000230 | 125 DR6K2W-20 | 9 | LSBR 4030B| _ ©




Seleccion de resistencia de frenado

@ Especificaciones de las resistencia de frenado DR :

Modelo N*

Modelo

Conexion

DRIK5SW-R

1602

200

R 24Q

6002

800

Figura A

DR3KIW-R

80

1002

R 1202

300

40€2

4702

Figura B

R2

‘%I'

DR4K6W-R

5.30

6.602

R 80

2002

26.6Q

313Q

Figura B

Figura C

Rl

HoRr2

1L

DREK2W-R

40

50

R 60

150

200

23560

Figura C

RI1Cr

S G 1

1

= 1- % T

& Descripcion del niimers de madelo DR 3K IW- 10

Moddulo de resistencia
de frenado

Potencia nominal (W) —

Resistancia ({2)

Curva de ciclo de frenado

&l

Ims

st Vdc

lms [ 18s

Condiciones de potencia del freno:

1. Ciclo de servicio
(Duty/ cycle): lms/ 2ms

2, Tiempo de frenado: 2seg
3. Tiempo de reposo: 18 seg

2
ED% =-25 % 100 = 20%
"~ 20s
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Especificaciones de la serie 200V

Modelo No.:L§650-2000 OK2|0K4|0K 7| 1K5|2K2|4K0|5KS| 7KS | 011 | 015 | 018 | 022 | 030 | 037|045 | 055|075 | 090 | 110
Potencia de motor aplicable (KW) o02l04f075| 15|22 4055|7511 | 15|85 22| 30|37 |45|55|75| 90 | 110
Potencia de motor aplicable (HP) o2s{os| 1| 2|3 |5 |75|10]|15|20]|25|30|40|50|60| 75100 125 | 150

Capacidad de salida nominal
e om0 | 1.4] 19]28 | 38| 66|95 [129) 19|26 | 31|38 |49 | 62| 72| 87 | 114 133 | 173
(EVA)
:”'""“’d’{:;'d“"”“m] 16(37| 5 |75 10 |17.5] 25 |34 | 50 | 68 | 82 | 100|130 | 165|190 230|300| 350 | 4355
3
3 Tensidn de salida mébx. (V) Igual a la tensidn de entrada corvespondiente
go de de 0.00 & 300.00Hz
(Hz)
Frecuencia Portadora (Hz) 16KHz 12KHz 10KHz 8KHz 6KHz |5KHz |3KHz
Tension y frecuencia de
¥ Fuente de alimentacién trnifisica 200V/240V  50/60Hz
enitrada
g Tolsaisia pers I fuctiscitn
+10% (180V a 264
g de Ia tensién (V2050
Tolerancia para 1a fluctuacion
+£5% (47
dela & ia (47Hz a 63Hz)
Refrigeracion Ventilacion forzada
Especificaciones de la serie 400V
Modelo No.: LS650-4000  |0K7|1K5|2K2|aK0| sKs[7Ks| 011 | 015 | 018 | 022 | 030 | 037 | 045 | 055|075 | 090 | 110 | 132 | 160 | 185 | 220 | 260
Potencia de motor aplicable (KW) [0,75| 1,5 |22 | 40|55 [7.5] 11 | 15 [185]| 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 [ 132|160 | 185 |220| 260
Potencia de motor aplicable (HP) | 1 | 2 | 3 |5.5(75|10| 15 |20 | 25 |30 | 40 | 50 | 60 | 75 100|125 [ 150 | 175|200 [ 250 |300| 350
Capacidad de salida
= am:; T 12813,8(57|7.6]10,6[13,3 19 |29 | 32|38 |51 | 62| 76 | 99 | 125] 152|175 | 200|228 |266 | 346 407
Corriente de salida nom. (A)| 3,7 [5,0 | 7.5 (10,0/140|17,5] 25 | 38 |43 | 50 | 68 | 82 (100 |130)165) 200230275 | 300 | 350 [455] 535
% Tensidn de salida max(V) Igual a la tension de entrada correspondiente
Rango de frec, de salida
0.00 a 300.00Hz
(Hz)
Frecuencia portadora (Hz) 16KHz 12ZKHz 10KHz gKHz 6KHz | 5KHz | 4KHz 3KH=z
F ia y tension de
el Trifdsica 380V/460V  S0/60Hz
3 Tolerancis para la
E BEI‘IIEI.!_F!.I.‘!. ﬁ
E Buctuacia de teasita +10% (342V a 506V)
Tolerancia para la
5% (47Hz a63Hz
L b i
Refrigeracitn Ventilacion forzada




Caracteristicas comunes

Método de control Modulacién por ancho de pulso de 3 fases de onda senoidal, frecuencia de
portadora 2KHz a 16KHz . Control V/F tension-frecuencia
Mix. frecuencia de salida 0,00 a 300,00Hz
Presicion de frecuencia
(fluctuacion con la Seiial digital: £0,1%(-10°C a +40°C): Sefial analogica: +0,1%(25°C+10°C)
lemperatura)
:ﬂ"’fﬁ;;“;gz“ establecer Sefial digital: 0,01Hz(0,01 a 300,00Hz); Sefial analégica: 0,06/60,00Hz
f;ﬁ:gﬁfmam“ Vector de tensién: + 1,0 %; V/F : +3,0% a 5,0%
Tiempo de aceleracién/ Configuracién individual e independiente de 8 pares de tiempos de
desaceleracion aceleracion/ desaceleracion
—: Curva V/F CT ! configuracion de linea recta de 3 puntos;
% CV : configuracion de curva de 2 puntos
':3 15 funciones mostradas, 9 comandos de velocidad, limites de frecuencia
superior e inferior, curva *“S”, entradas en multiplexacidn, control del terminal
de salida, 16 velocidades digitales, frecuencias de salto (jumping),
Funciones de control compensacion de resbalamiento, funcién PID; PID exclusivo para bombas de
agua, configuracion funcional para bombas de agua inteligentes, frenado de
C.C en ON/ OFF, PLC simple, comunicacién MODBUS, funcién de auto-
operacion.
Seiial para el
establecimiento de la Dal0Vec: 0a20mA
frecuencia
Torque de frenado 20% aprox. ; 125% con controlador de freno montado
Funciones de control Operador digital, R5-485, regulacion de velocidad, control PID, control de
adicionales multivelocidades, funciones de bomba de agua, eic.
Protecion del motor Protegido por un relé tipo termoelecirdnico integral.
CT : exceder la comriente nominal en 200% por 3 segundos; disparard la
Proteccion por proteccion por sobrecorriente para parar al motor automaticamente,
sobrecorriente VT : exceder la corriente nominal en 170% por 3 segundos; disparard la
proteccion por sobrecorriente para detener el motor automaticamente.
£ Habilidad de sobrecarga CT : 150% - 60 Segundos
E del vanador VT : 120%-60 Segundos
[ Fesieteion por Nivel de sobretension | Vce > 414V serie 200-240V) / Vec > 827V (Setie 380-460V)
3 sobretension
% 2:;:‘6“ por baja Nivel de baja tension : Ve < 200V (Serie 200-240V) / Ve < 400V (Serie 380-460V)
E Proteccion por Proteccion por fase baja para la alimentacion de entrada (equipada para
= alimentacion variadores con una potencia arriba de 5,5 KW); proteccion por fase baja para

la salida(equipadas para variadores con una potencia arriba de 0 4KW)

Sobrecalentamiento de
ventiladores

Proteccidn por termocupla 857C+5C
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£ Prevencion de bloqueo Para proteger al variador del bloqueo durante, la aceleracion, la desaceleracion
g (stall prevention) y la marcha a la velocidad de referencia.
g Proteccion de puesta a =1l =
= . Para proteger los circuitos electrémicos.
o tierra
- Indicacion de carga El indicador de carga estar encendido, cuando la tension de C.C.
£ del circuito principal, esté por arriba de S0V,
§ Ubicaciones posibles Ubicacion en interiores, libres de corrosion o polvos.
[
8 Temperatura ambiente -10°C a +40°C (modelo montado en recinto cerrado)
E = -10TC a +45C (modelo abierto)
g
- B B e 20°C a+60C
25 almacenaje
S % Humedad Por debajo del 90% (sin condensacién)
E Vibracion 1,0G por debajo de 20Hz ; 0,2G de 20 a 5S0Hz

Err 0  [acomunicacién del operador digital ha fallado
Errl Sobrecorriente durante el estado sin marca (stand by)
Err 2 Sobrecorriente durante la aceleracion

Err3 Sobrecorriente durante la desaceleracion
Err 4  Sobrecorriente durante la marcha a la velocidad de referencia

Err S Falla externa
Err 6 [ sobretension del bus de C.C. (O.V) durante la operacién
Err 7 Baja tension del bus de C.C. (L.V) durante la operacién

Err 8 Relé termo-electrénico activado
Err 9 Variador sobrecargado por mis tiempo que el permitido: 150%, 60 segen CT y
rr 120%, 60 segen VT

Err 10 Sobretemperatura, baja tensién de entrada, fusible quemado.

Err 11 Pardmetros guardados en el display que estin bloqueados y no pueden cambiarse.
Err 12 | Error de configuracién de parémetro (fuera de rango)

Err 13 Error de configuracion de parametro (configuracion de entrada “Di” repetida)
Err 14  |Eror de configuracién de pardmetro(F101>F99>F97 : F15>F16)

Err 15 | Error de configuracién de parametro(F90>F95x1,3)
Err 16 Error en la configuracién de pardmetros de la curvaTension/ Frecuencia
rr (F97,F98,F101,F102,F103)

Err 17 | Eror de cédigo de programa
Err 18 a Err 20 Reservados para sefiales de falla
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Err 21 | sobretension durante el estado sin marcha (standby)

Err 22 Sobretension durante la aceleracion

El'l' 23 Sobretension durante la desaceleracion

Err 24 | sobretension durante la marcha a la velocidad de referencia

— Wi—
L

i:iril‘d . Vistaen corte
£0) o | | | de variador
T H2 43
e o o—




Serie de 200V

Potencia de
mofor apicable

Dimensiones

internas(mm)

Diametro de
agujeros de
montaje(mm)

Dimensiones de

ali;-jamiento del operador y

HP)/ (W)

w

H

D

W1

H1

D1

W3

- ventiladores (mm)
W4 | H2

H3

D2

KP-AD 20

70.9

102

25.8

o3

15.8

3.5

65.3

84.5

025/0.2

05/0.4

1/0.75

2/1.5

82.5

145

138

66.5

128.5

127.5

4.6

05/04

1/0.75

2015

114

172

146

101

159

136

53

3/22

5137

152

214

146

137.5

200

136

53

75185

10/7.5

15/11

188

300

180

170

283

170

20/ 15

25/18

30/22

250

420

227

218

401

217

242

170

407

422

112

20/ 15

25/18

30/22

40 /30

250

458

227

218

401

217

242

170

445

112

40/ 30

50/37

60 /45

345

333

272

305

152.5| 515

262

330

212

515

538

140

50/37

60 / 45

751755

345

563

272

305

152.5| 515

262

330

212

568

140

100/ 75

125/90

150/ 110

770

322

262.4

220 (749.5

312

582

745

770

158




Serie 400V

Potencia de
motor aplicable

Dimensiones
totales(mm)

Ofras dimensiones

internas(mm)

Dimensiones
de montaje
{mm)

Dimensiones de

alojamiento del operador y

(HP)/ (KW)

| W

D

w1

H1

DI

d

W3

w4

H2

H3

KP-AD 20

70.9

102

25.8

93

158

5 f

65.3

84.5

05/04

1/0.75

114

2/1.5

172

146

101

159

136

3.3

Fl22

5/3.7

152

214

146

137.5

200

136

3.3

i e

10/7.5

188

15711

300

180

170

283

170

20715

25/18

30/22

250

40/ 30

420

227

218

401

217

2432

170

407

422

112

20/ 15

25/85

30/22

250

40/ 30

50/ 37

458

227

218

401

217

242

170

445

460

112

50/37

60/ 45

345

75/ 55

333

272

305

1525 513

262

330

212

15

538

140

60/ 45

75/55

345

100/75

563

272

305

1525 515

262

300

212

546

568

140

125790

150/ 110

175/132

200/ 160

604

250/ 185

300/ 220

350 /260

770

322

262.4

220 |749.5

312

582

745

170

158
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OTROS PRODUCTOS QUE COMERCIALIZAMOS

Variadores de Velocidad para Motores de C.A. especiales para izaje.
Motores de C.A.

Motores de C.A Especiales para Inverter
Variadores de Velocidad para Motores de C.C.
Motores de C.C.

Maquinas de traccion para ascensores.
Arrancadores Suaves Electronicos (Soft Starter).
Generadores de Electricidad

Servos

Dinamos Taquimétricas

Encoders

Filtros para interferencia por radifrecuencia.
Reactores.

Resistencias de frenado.

Unidades para freneado regenerativo.

PWM SR.L.
011 — 15 - 6405-6273



