Variadores de velocidad
para motores de corriente altern

LS600

Nueva finea de versores de:
LONG SHENQ ELECTRONIC

- g P

Muy sencillo: Facil de operar y programar
IGBT: Muy bajo nivel de ruido
Muy confiable: Disefiado en Japon
Bajo precio: Armado en Taiwan
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Modelo Bimensiones en mm Referencta |
L5600 Al A | E| Fo| B | De CTOGUIS
S50 20024001/4002 | 146 | 128 [150] 138 160 | 153 I
20032006/ 4005 4005 146 | 128 | 200 188 | 160 | 153 |
40074 DN E 250 ) 195 | 380} 355 | 180D ] 190 ]
02040254030 270} 215 {5301 505 | 180 | 190 [
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LS600

instalacion mecanica

El eqguipo diebe instalarse girjado de
Luz soler directa, lluvia
Vapores corosivos, humedad, particulas metalicas, eic.
Temperaturas menores a -10°C y mayores a 40°C

Vibraciones.
Lugares con eievadas interferencias electromagnéticas

El eguipo debe ser instalade en posiclén verical, scbre pared o bandzja
Las dimensiones del gapinete debe permitic gue gueds una distancis libre minima de 10cm oda alrededor del variador

instalacion eléctrica

*NO COLOCAR CONTACTORES NI INTERRUPTORES ENTRE
L0S BORNES DEL VARIADOR Y EL MOTOR.

*NO CONECTAR LOS CAPACITORES DE CORRECCION DE C0S ¢
A LOS BORNES DE SALIDA DEL VARIADOR

LINEA 20005, ALIMENTACION MONQOFASICA
Mﬂtl::-rc"t estandar de 220/380Y se conectan en trianguic. .
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LINEA 2000, ALIMENTACION TRIFASICA
Motores estandar de 2207 33("-; $2 conectan en trlarlgl..-lc
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LINEA 40060, ALIMENTACION TRIFASICA
Motores esiandar de 22000V s conactan en estrella. Malores esténdsr de JDQEECY ge conectan en triangubo.
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Ju3B0v CoA

RESISTOR
FRENADO _
(OPCIONAL) »

~ * Hasta 4005 inluyan unidad de frenado [resisténcia opcional externa)
* 4007 y mayores urmidad de frenado y resistencia, ambos opcionalas externos.

Es necesarnio inslalar fusivles en la entrada al variador. Preferentemente una lfave termumagnética Si se uliiiza un
protectnr diferencial en la entrada, ésie deberd ser de s = 200 ma 1.2 10 ms

Sien la proximidad del variador hay contaclores, elecirovabvulas, electroimanes, elc., deberd instalarse en paralalo
eon cada una de elios un supresor de transitorios (Tipicamente un circuito RS dé TuF100ohm).

RECOMENDACIONES

1. La senexisn de alimentacion debe efectuarse a RST v el motor a LAWY 51 se intercambia ssta cormxitn el eguipo

resultara dafado muy senamente

2- Entre sl yariador y el molor no deben intercalarse capacitores de corracoion de faclor de potencia

3. Les conductores que manejan elevadas comienies (Almentacicn de entrada, conexion al motor). deben
manlenerse algjados de |os conguctores de sefial para evilar interferencias,

4- El equipo debe conectarse adacuadamente a tigmra.
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LS600
REFERENCIA DE SENAL DE MARCHA POR BORNERA

La senal de marcha aparaca en el momento en que la frecuencia de salida s mayor
gue cero. Puede usarse para comandar rele de C C. (Fig.A) o de C A (Fig. B).
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RECOMENDACIONES
1- Los conduciomes de contral deben insfalarse algados de ios cables de potencia. Bl large dal fandido no debs

superar los 10m.
2-La enfrada oo sefal caterna de referéncia de velonidad debe realizaise mediarie cables rejorcidos separados o
ben con cable plindado

PANEL DE OPERACION
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P gl S grm@m — PARADA

PULSADOR

PLLSADOR RESETEADD

PAARC HA, DE FALLAS

PUESTA EN MARCHA

El variador viene programado de (3orica para ser operado desde & teclado y potencidmetrs frontal.

1- Conecle ls alimentacion y el mofor segin «f diagrama indicado,

2= Con el equipo anergirads e indicador muestra 0.0 Puise ia tecla de marcha RUN y gire &l potenciametro a ia
darache, Bl motor deberd girar.

3= Pulsando la tecla marchalcontramarcha (FWDIREY) podra invertir el sentedo de rafaciin.

4- Pulsando la tecla de parada (STOP) el motor se detendrs

AJUSTE DE LOS PARAMETROS

1= Pulsar |a tecla de programacion PRGM y aparecers en i indicadar gl parametra C

Con las teclas de aumentasfdisminulr $& saleccions el parametro deseado.

2o A continuacstn, puisar ke tecla de lectura READ Fl indicadar mosirera el valor numérica del parametio elegida
Con las teclas de aumentaridisminur modificamos al valor deseado af parametro seleccionado. El nueve valor
guadarg almacenado automaticamente

Si en cuzlguier parte de la secuBncia ranscumen mas de 3 segundos el indicador pasa automaticamente a masira’ |12

fracuencia de salida
Es importante destacar qua muchos pardmetros aolo pueden modificarse con el variador datenido (STOF)

PRGM |- N°PARAMETRO —»| READ | VALOR PARAMETRO

Ay AV
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Tabia de funciones - Programacim

CODIGE FUNCICN VALORES PROGRAMABLE VALOR DE |NOTAS
FABRICA
o INTICACION DEL DISPLAY 0 FREGUENSIA 0
1 HPM [X10) MOTOR 2 POLOS
2 : RPN (10) MOGTOR 4 FOLOS
o 3. AP (X10) MOTOR & FOLOS
1 MODO OE €O MAMDO Ver datalie en pagina siguicnie 1 "
2 SELECCICN DE LA CURVA 0 COMPENSACION ALTOMATICA 0 .
TENSICNFRECUENCLA 0E TORQUE
1817 CURVAS LINEALES
18 8 34 CURVAS PARABDLICAS
3 |FRECUENCIA A TENSION NOMINAL |50 8 240Hz ED -
3 ) ERECUENCIA OF REFERENCIA & 1200240z # &0
"8 |TIEMPC DE ACELERAGION 0,1 a 210seg g T
6 TIEMPC DE DESACELERACION 0.1 a 210580 5
7 VELOCIDAD PROGRAMABLE 1 0 & 1e0240Hz # 0
H [MEMPC ACEL. VEL FROGR. 1 0.1 a #10ssg 5
g TIEMPC DESAC. VEL PROGH. 1 0.7 @ 21058g 5
| 10 |VELOCIDAD PROGRAMAELE 2 0 g 120/240Hz 2 - 0
11 |TIEMPO ACEL VEL FROGR_ 2 0.7 7 210509 5
~ 12 [TIEMPO DESAC. VEL PROGR. 2 0.1 8 F10s8q 5
13 [VELOCIOAD DE PUNTEQ "JOG" o 8 1204240z # 5
14 ACEL WEL PUNTED "JO3" 0.1 g 21dseg 01
15 DESAC VWEL PUNTED "JOG" G013 21050g oI
16 |[FRECUENCIA MAXING 0o 120/240Hz_# B0
17 |FRECUENCIA MINIMA i 0 & 120/240Hz # D
18 |FRENADOD 0 5N FRENADG o "
7 - CON FRENADD !
19 EMERGIA DE FRENADD 1& 30 ] .
20 |ACTUACION DEL FRENADD 0.1 & 10seg 3
21 [HABILITACION DE SENTIDOS 0 : PUEDE INVERTIRSE o "
|DE ROTACICN 1 SOLO DIRECTA
2 ° 5OLC REVEASA
272 |PREVENCION DE BLOGUED 0 Sif ESTA FUNCION o E
1 : DURANTE ACELERAGION
2. DURANTE DESACELERACIGN
2 DURANTE ACEL. ¥ DESACEL
3 COMPENSACION DE TORQUE 0 a3 17 FENERGIAN 3 B
24  |TIEMPD DE ACTUACION DE L&, 0.1 & 7Useq (Al 150% as 1N 3 .
PROTECCION SOBRECARGA
25 |INICIALIZACION 0 NO CPERA 0
1 BARAMETROSE DFE FABRICA
76 |RANGD DE FRECUENCIA o0& 120Kz 0 E
10 & 240Hz ]
77 |BELOQUED DE PROGRAMACION 0 HABILITA PROGRAMACION 0
1. BLOQUEA €18/ C26
- Mo pueden modificarse en mercha
# Cependen de C26

8




LS600

Programacién del codigo C01 - Modo de comando

COMANDD DE POSICION COMANDO BE MARCHAFARADL ¥ CONEXION COMANDCY
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Funciones de proteccion

CODIGD
FALLA

MOTIVO

VERIFICACIONES

SOLUCION

ERR OFERACION ERRONEA

Legr atenfamenls el manual de ins-
fruzciones.

oc SOBRECORRIENTE (200% de IN)
DURANTE L& ACELERACION

Comprobar que ocura Jurafie 1d &-
galeraeiin

Aurnentar el tiempo de &-
geleracidin,

QCE SOBRECORRIENTE (200% de 1N}
EN FURCIONAMIENTO

Cnmrohar 5 exision (oos o8 cri-
Coian e

ae durante al Rimcignsmisnfo

Venficar la carga mecan-
y estadn gel mator.

OC3 SOBRECORRIENTE (Z00%
DURANTE LA DESACELERACION

Comprobar que ocwra durants /4
dEsaceieracion

Aumentar gl lampo de de-
sacalergoiin

oLt SOBRECARGA DEL VARIADOR

oLz 1(150% de IN)

Verificar si el inofor 5@ ancuentrs
sobrecargado,

Redurea ja carga mecani-
ca, o utifice un varador da
mayor potencia

oo TENSION DE C.C. INTERNA MUY

ELEVaDA

Verifcar gue la fension de aimenta-
cidn del equipo.

Eliminar la causa de so-
bretensidn.

ou3 TENSION DE C.C. INTERNA MUY
ELEVADA POR REGENERACION

Comprabar & ooure durante {3 de-
saceleracin.

Aumentar gl tiempo de de-
saceleracion ylo utilizar re-
sistor de frenadc.

OFF TENSION DE C.C. INTERNA MUY

B

Verficar ia tensidn de alimentacion.
inclusive s exislen caldas hreves.

Eliminar la causa de baja
tensiin.

EF MANDO DE MARCHA Y CONTRA-
MARCHA SIMULTANEAMENTE.

Venficar circufo d8 comanc.

FR |MANDO DE PARADA EXTERNA
{FREE RUN} ACTIVADO

Verificar circuito de comandc.

OH SOBRETEMPERATURA DEL WA-

RIADOR,

Verficar femper&!w%_émﬁﬁ&wrﬁ' W
del cubicle. En modelos con veniila-
dovr varificar funcipnamiznin.

Mejorar condiciones térmi-
casy circulacion de aire.
Reemplazar ventiaoor.

-0- MO HAY COMANDO DE MARCHA

O CONTRAMARCHA.

Verficar circuita de comando.

0




